EESTI STANDARDI PARANDUS S-EN 1991-3:2006/AC:2012

EUROKOODEKS 1
Ehituskonstruktsioonide koormused
Osa 3: Kraana- ja masinakoormused

Eurocode 1
Actions on structures
Part 3: Actions induced by cranes and machinery

See parandus on koostatud Euroopa standardi EN 1991-3:2006+NA:2008 ,Eurocode 1: Actions on structures —
Part 3: Actions induced by cranes and machinery” eestikeelsele versioonile. Teatis paranduse kohta on
avaldatud EVS Teataja 2014. aasta jaanuarikuu numbiris.

1 Muudatused jaotises 1.2

EN 1990 viite kohale lisada jargmine uus viide:

EN 1090-2 Execution of steel structures and aluminium structures — Part 2: Technical requirements for
steel structures

Viimasel real asendada

EN 1993-6 Design of steel structures — Part 6: Crane runway beams
jargnevaga:

EN 1993-6 Design of steel structures — Part 6: Crane supporting structures

2 Muudatus jaotises 1.3

Léigus (1) asendada ,prEN 1991 tahisega ,EN 1991¢.

3 Muudatus jaotises 1.5

Léigus (2) Kreeka véiketihtede loetelus asendada’

?1, G2, O3 Kraanast tingitud mojude diinaamikategurid
D4, Qs5, Qs, Q7

Jérgnevaga:

' Eestikeelses standardis on see parandus tehtud télkimise kaigus.
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”

§01a ¢2a ¢3
¢4’ ¢5’ ¢6’ ¢7

“

4 Muudatus jaotises 2.1

Asendada kaks loetelupunkti jdrgmistega:

— Monorelss-telfritest, vt 2.5.1,
— sildkraanadest, vt 2.5.2.

5 Muudatus jaotises 2.5.3

Léigus (2) asendada tabel 2.3 jdrgmisega:

Kraanast tingitud mdjude diinaamikategurid

Koormus kraanatalale

Koormus hoone konstruktsioonidele

Uhelooviline hoone

Mitmelooviline hoone

vad raske lasti tostmisel sama-
aegselt koos ja kui see on
ebasoodsam.

Kraana vertikaal- 3 4 6
koormus MARKUS 4 kraana kdige eba- | MARKUS 6 kraana koige
soodsamad asendid vdivad olla: | ebasoodsam asend vdiks olla:

a) 3 kraanat iiksteise taga ja 1|a) kraanade asend sama nagu
kraana jdrgmisel kraanatalal; tiheloovilise hoone puhul,
vOi lisaks 2 kraanat teises 100vis;

b) 2 kraanat iiksteise taga ja 2 voi
Jargmisel kraanatalal; voi b) 6 kraanat jaotatud erinevate

¢) 2 kraanat iiksteise taga ja 2 166vide vahel.
tiksteise  kohal  jdrgmistel
tiksteise ~ kohal  asuvatel
kraanataladel.

Kraana 1 2 4
horisontaal- MARKUS  Arvestama peab | MARKUS Kaks iiksteise kohal | MARKUS  Kraanatalade  ja
koormus kahe kraanaga, kui need to6ta- | tootavat kraanat 166vi kohta. tihelooviliste hoonete puhul.
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6 Muudatus jaotises 2.6

Léigus (2)P asendada terve tabel 2.4 jdrgmisega:

Tabel 2.4 — Vertikaalkoormuste diinaamikategurid ¢;

Diinaamikategurite viartused

@1

09<¢p <1,1
Kaks wvidrtust 1,1 ja 0,9 vastavad vonkesageduste (vibrational pulses)
korgeimale ja madalaimale viértusele.

%]

2= Qomin + Povi
V,, — tostekiirus m/s
®2.min ja 52 — vt tabel 2.5

¥3

Am
@, =1- I+ ;)
m

kus
Am vabastatud vdi mahapudenenud osa koormuse massist
m tostetava koormuse kogumass

p3;=0,5  greiferi voi mdone muu aeglaselt toimiva seadmega kraanadel
f3=1,0  magneti vdi mdne muu kiirelt toimiva seadmega kraanadel

@4

o4 =1,0 eeldusel, et jargitakse EN 1090-2 kohaseid klassile 1 vastavaid
funktsionaalseid tolerantse kraanataladele.

MARKUS Kui EN 1090-2 kohaseid klassile 1 vastavaid funktsionaalseid tolerantse
kraanataladele ei jérgita, siis vOib diinaamikateguri ¢4 vdirtuse méirata standardis EN 13001-2
toodud mudeli kohaselt.

7 Muudatused jaotises 2.7.4

Léigus (4) asendada tabelid 2.8 ja 2.9 jdrgmistega:
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Tabel 2.8 — Kauguse % leidmine®

Rataste Kinnitus

kiilgsuunalise
liikumise suhtes

Rattapaari kombinatsioon

ithendatud (c)

eraldi (i)

II;Ii:ikuV/Liikumatu O - IFF d b mé, GC;EZ +X er
CFF €i
Liikuv/Liikumatu . : I mé P +3ef
M CFM e
kus
h hetkelise poordkeskme ja vaadeldavate suunajate vahekaugus;
m litkumatult ithendatud rattapaaride arv (eraldi rataste puhul m = 0);
&0 hetkelise poordkeskme kaugus roopast 1;
&, 0 hetkelise poordekeskme kaugus rodpast 2;
4 kraana sille;
e Jj-nda rattapaari kaugus vaadeldavast suunajast.
Tabel 2.9 — Kauguse Ag; ;x médramine
Siisteem As.; AspiL Aspir AL Asoir
CFF S5 Sy e I S(y.e
Z e. n h n h n h n h
1 _ J
nh .
IFF 0 S @ 0 Sif.@
n h n h
CFM gl 52 ﬁ é _ ﬁ gl 52 ﬁ 0
Se n h n h n h
4 2 1- :
nh & e
IFM 0 22| 1-— 0 0
n h
kus
n rattapaaride arv;
&t hetkelise poordkeskme kaugus rodpast 1;
84 hetkelise poordkeskme kaugus rodpast 2;
4 kraana sille;
ej Jj-nda rattapaari kaugus vaadeldavast suunajast;
h hetkelise poordkeskme ja vaadeldava suunaja vahekaugus.

2

Eestikeelses standardis on tabelis sisalduvad parandused tehtud télkimise kéigus.
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8 Muudatus jaotises 2.12.2

Mérkuses asendada ,EN 1993-6 jaotis 9.4.2.3" jdrgmisega: ,EN 1993-6 jaotis 9.4.2(3)"“

ICS 91.010.30 Tehnilised aspektid
Vétmesodnad: ehitamine, eurokoodeks, kraanad, masinad, projekteerimisjuhend

Standardite reprodutseerimise ja levitamise 6igus kuulub Eesti Standardikeskusele

Andmete paljundamine, taastekitamine, kopeerimine, salvestamine elektroonilisse stisteemi voi edastamine Ukskoik millises vormis voi
millisel teel iima Eesti Standardikeskuse kirjaliku loata on keelatud.

Kui Teil on kiisimusi standardite autorikaitse kohta, votke palun Ghendust Eesti Standardikeskusega:
Aru 10, 10317 Tallinn, Eesti; www.evs.ee; telefon: 605 5050; e-post: info@evs.ee
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