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EESSONA

Kéesolev Euroopa Standard on ette valmistatud CEN/CENELEC {ihise t66grupi
“Mitteautomaatkaalud” poolt.

Alusdokument “Mitteautomaatkaalude metroloogilised aspektid”, mis oli ette
valmistatud Rahvusvahelise Legaalmetroloogia Biiroo (BIML) poolt OIML soovituse
R 76, 1988 viljaande alusel, allutati iildisele CEN/CENELEC PQ protseduurile alates
1989-01-20 kuni 1989-04-20.

Ulalmainitud t66grupp on valmistanud Euroopa Standardi projekti PQ protseduuride
tulemusi arvestades, dokumendile toimus CEN/CENELEC ametlik hédéletamine ja see
on heaks kiidetud.

Vastavalt CEN/CENELEC sisereeglitele peavad kéesoleva Euroopa standardi
rahvusstandardina kasutusele vOtma jargmiste riikide rahvuslikud standardi-
organisatsioonid: Austria, Belgia, Hispaania, Holland, lirimaa, Island, Itaalia, Kreeka,
Luksemburg, Norra, Portugal, Prantsusmaa, Rootsi, Saksamaa, Soome, Sveits, Taani,
ja Uhendkuningriik.

Kéesolevale Euroopa standardile tuleb anda rahvusstandardi staatus kas identse tolke
vOi joustumisteate avaldamisega hiljemalt aprilliks 1993. a ning sellega vastuolus
olevad rahvusstandardid peavad olema kehtetuks tunnistatud hiljemalt aprilliks
1995.a.

SISSEJUHATUS

Kéesolev Euroopa Standard on iile vdetud OIML Soovitusest R 76-1 Mitteautomaat-
kaalud. Osa 1: Metroloogilised ja tehnilised nduded — Katsed, 1992 viljaanne,
ettevalmistatuna CEN ja CENELEC iihise to6grupi poolt. Standard on koostatud
seoses Euroopa Noukogu Direktiiviga 90/384/EEC Mitteautomaatkaalud Euroopa
Liidu Komitee (CEC) ja Euroopa Vabakaubandusiihenduse (EFTA) Sekretariaadi
poolt CEN ja CENELEC ile esitatud standardimisiilesandega.
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TERMINOLOOGIA

Kéesolevas standardis kasutatud terminoloogia vastab International Vocabulary of
Basic and General Terms in Metrology (nn VIM 1984 viljaanne), mis on avaldatud
BIMP, Vihtide ja Modtude Rahvusvahelise Biiroo, IEC Rahvusvahelise Elektro-
tehnika Komisjoni, ISO Rahvusvahelise Standardiorganisatsiooni, OIML Rahvus-
vahelise Legaalmetroloogia Organisatsiooni nimel ja OIML poolt avaldatud
Vocabulary of Legal Metrology (nn VIML 1978 viljaanne, koos lisadega 1987).?

Kui viidatud sonastikud ei maddratle tdpselt kaalude eritermineid ja on vaja lisa-
termineid, siis kehtivad alltoodud mééaratlused.

Kui sellised terminid ilmuvad antud standardi tekstis, siis on nad identifitseeritavad
suurte tdhtede jérgi, et poorata tihelepanu méératlusele. Terminoloogiajaotise 15pus
esitatud tdhestikuline nimekiri aitab leida méératlusi.

T.1  Uldmaaratlused
T.1.1 Kaal

Modtevahend, mille abil méératakse keha mass kasutades gravitatsiooni mdju sellele
kehale.

Kaalu voib kasutada samuti massiga seotud muude suuruste, koguste, parameetrite
vOi karakteristikute mééramiseks.

Toopohimdtte jargi klassifitseeritakse kaal automaat- voi mitteautomaatkaaluks.
T.1.2 Mitteautomaatkaal

Modotevahend, mis vajab operaatori vahelesegamist kaalumisoperatsiooni ajal, nditeks
asetab vO1 eemaldab kaaluplatvormil mdoddetavat koormust, ning samuti moodte-
tulemuse saamiseks.

Mootevahend vdimaldab otsendidu jdlgimist, kas skaalalt voi triikitult, mdlemad
voimalused on kaetud sdonaga “néidik”.
Mirkus 1. Terminid nagu “nditama”, “ndidatav komponent” ja nende tuletised
ei sisalda triikkimist.
Mitteautomaatkaalud voivad olla:
- gradueeritud vOi mittegradueeritud,
- isenditavad, poolisenditavad vOi mitteisenditavad.

Mirkus 2. Kéesolevas standardis on mitteautomaatkaal nimetatud “kaaluks”.

T.1.2.1 gradueeritud kaal
Kaal, mis vdoimaldab otsese, tdieliku voi osalise kaalumistulemuse lugemise.

? Mirkus Eesti standardile: Eesti standardi véljaandmise hetkel on avaldatud véljaanded VIM 1993 ja
VIML 2000.
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T.1.2.2 mittegradueeritud kaal
Kaal, millel ei ole massi ithikutes numberskaalat.

T.1.2.3 isenéitav kaal
Kaal, millel tasakaaluasend saadakse operaatori vahelesegamiseta.

T.1.2.4 poolisenditav kaal
Kaal, millel on isenditav modtepiirkond, millesse operaator sekkub, et muuta selle
piirkonna piire.

T.1.2.5 mitteisenaitav kaal
Kaal, millel tasakaaluasend saadakse ainult operaatori abil.

T.1.2.6 elektrooniline kaal
Kaal, mis on varustatud elektroonilise seadmega.

T.1.2.7 hinnaskaalaga kaal
Kaal, mis nditab tasutavat hinda hinnakaardi voi skaala abil ithikuhinna piirkonnas.

T.1.2.8 hinnaarvutamisega kaal
Kaal, mis arvutab tasutavat hinda ndidatud massi ja tihikuhinna alusel.

T.1.2.9 hinnamargistusega kaal
Hinnaarvutamisega kaal, mis triikib kaalutud massi védrtuse, iihikuhinna ja enne
pakendamist tasutava hinna.

T.1.2.10 iseteeninduskaal
Kaal, mis on moeldud kasutamiseks kliendi poolt.

T.1.3 Kaalu poolt véimaldatavad naidud

T.1.3.1 primaarnaidud (edaspidi pdhindidud)
Néidud, signaalid ja stimbolid, mis on kéesoleva standardi ndueteks.

T.1.3.2 sekundaarnaidud (edaspidi lisandidud)
Néidud, signaalid ja siimbolid, mis ei ole pShindidud.

T.2 Kaalu konstruktsioon

Kéesolevas standardis termin “seade” on kasutatud igale vahendile, mille abil on
sooritatud spetsiaalne funktsioon sdltumata fiilisikalisest véljundist, nditeks mehha-
nismi vOi operatsiooni alustava nupu abil; seade voib olla vdike osa voi peamine osa
kaalust.

T.2.1 Pdhiseadmed

T.2.1.1 koormuskandur
Kaalu osa, mis on mdeldud koormuse vastuvotuks.
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T.2.1.2 koormuse edastamisseade
Kaalu osa, mis koormuskandurile asetatud koormuse jou annab edasi koormuse
modteseadmele.

T.2.1.3 koormuse modteseade

Kaalu osa koormuse massi mootmiseks, mis koosneb tasakaaluseadmest, mis tasa-
kaalustab koormuse edasiandmise seadmelt tuleva jou, ja ndidikust voi triikkimis-
seadmest.

T.2.2 Moodul

Kaalu osa, mis sooritab spetsiifilisi funktsioone ja saab olla hinnatud eraldi ning on
madratletud kui osaveapiiride subjekt.

T.2.3 Elektroonilised osad

T.2.3.1 elektrooniline seade
Teatud funktsiooni sooritamise seade, milles on elektroonilised blokid. Elektrooniline
seade on tavaliselt tehtud eraldi iiksusena ja v3ib olla iseseisvalt katsetatud.

Mairkus. Elektrooniline seade voib olla tervikmodtevahend (néditeks otse-
miiligikaal) voi osa kaalust (nditeks printer, ndidik).

T.2.3.2 elektrooniline blokk
Elektroonilise seadme osa, milles on elektroonika komponendid ja omab tuntavat
funktsiooni.

Niited: A/D konverter, ndidiku maatriks.
T.2.3.3 elektroonika komponent
Viikseim fiitisikaline iiksus, mis kasutab elektron- voi aukjuhtivust pooljuhis, gaasis
vOi vaakumis.
T.2.4 Naidik (kaalunaidik)

Koormuse moodteseadme osa, mis esitab nditu.

T.2.4.1 naitavelement
Element, mis néitab tasakaaluolekut ja/vai nditu.

Uhe tasakaaluasendiga kaalul niitab ta ainult tasakaalu (nn nulli), mitme tasakaalu-
asendiga kaalul néitab ta tasakaalu ja nditu molemaid.

Elektroonilisel kaalul on selleks tabloo.

T.2.4.2 skaalamark
Joon voi muu mérk naitavelemendil, mis vastab teatud massi vaartusele.

T.2.4.3 skaalabaas
Modeldav joon ldbi koikide lithemate skaalamérkide keskkohtade.
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T.25 Lisanaiduseadised

T.2.5.1 ratsur
Viikese massi katsutavad vihid, mida saab asetada ja liigutada, kas kaalukangile
integreeritud gradueeritud vardal vai kaalukangil endal.

T.2.5.2 lugemi interpoleerimise seade (vernier v8i noonius)
Niitavelemendiga iihendatud seade, mis jagab kaalu skaala osadeks ilma spetsiaalse
hiilestuseta.

T.2.5.3 téiendav naidik
Reguleeritav seade, mille abil on voimalik hinnata skaala mérgi ja néitavelemendi
vahemaad skaalal massi iihikutes.

T.2.5.4 diferentseeritud skaalajaotistega naidik
Arvnéidik, millel viimane number pidrast kiimnendkoha mérki on selgelt eristatud
teistest numbritest.

T.2.6 Laiendnaidik

Seade, mis ajutiselt muudab parast kisitsi kdsku tegeliku skaalajaotise vdirtuse (d)
vaiksemaks kui taatluse skaalajaotise vairtus (e).

T.2.7 Lisaseadised

T.2.7.1 loodimisseadis
Seadis, mille abil seatakse kaal normaalmdoteasendisse.

T.2.7.2 nullimisseadis
Seadis niidiku nulli seadmiseks, kui koormust ei ole koormuskanduril.

T.2.7.2.1 mitteautomaatne nullimisseadis
Seadis ndidu seadmiseks nulli operaatori abil.

T.2.7.2.2 poolautomaatne nullimisseadis
Seadis ndidu nulli seadmiseks automaatselt parast kisitsi kdsku.

T.2.7.2.3 automaatne nullimisseadis
Seadis ndidu seadmiseks nulli automaatselt operaatori vahelesegamiseta.

T.2.7.2.4 esmane nullimisseadis
Seadis ndidu seadmiseks nulli automaatselt kaalu sisseliilimisel ja enne kui ta on
valmis kasutamiseks.

T.2.7.3 nullijargimisseadis
Seadis, mis automaatselt hoiab ndidu nullis teatud piirides.
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T.2.7.4 taaraseadis
Seadis néidiku nulli seadmiseks, kui koormus on koormuskanduril:

- ilma, et muutuks kaalumispiirkond neto koormustele (liitev taaraseadis), voi
- vihendades modtepiirkonda neto koormustele (lahutav taaraseadis).

Seadis voib tegutseda nagu:

- mitteautomaatne seadis (koormus tasakaalustatakse operaatori abil),

- poolautomaatne seadis (koormus tasakaalustatakse automaatselt lihtsa kasi-
kasu jérel),

- automaatne seadis (koormus tasakaalustatakse automaatselt operaatori vahele-
segamiseta).

T.2.7.4.1 taara balansseerimisseadis
Taaraseade taara vairtuse nditamiseta, kui kaal on koormatud.

T.2.7.4.2 taara kaalumisseadis
Taaraseadis, mis sdilitab taara vdirtused ja on vdimeline nditama voi trilkkkima seda
sOltumata, kas kaal on koormatud v6i mitte.

T.2.7.5 taara kompenseerimisseadis

Seadis eelnevalt seatud taara vdartuse lahutamiseks iild- vO1 netomassi véértusest ja
arvutuse tulemuse nditamiseks. Kaalumisvahemik on védhendatud vastavalt neto-
koormustele.

T.2.7.6 lukustusseadis
Seadis kogu kaalu vdi mehhanismi osaliseks lukustamiseks.

T.2.7.7 abitaatelseadis
Seadis, mis voimaldab kaalu {ihe voi1 mitme pohiseadme eraldi taatluse.

T.2.7.8 koormuskandurite ja modteseadmete valimisseadis
Seadis the voi mitme koormuskanduri kinnitamiseks tihele voi mitmele koormuse

modteseadmele soltumata, kas kasutusel on vahepealse koormuse iilekandeseadmed.

T.2.7.9 ndidu stabiliseerimisseadis
Seadis antud tingimustes stabiilse ndidu hoidmiseks.

T.3  Kaalu metroloogilised naitajad
T.3.1 Kaalumisvdime

T.3.1.1 maksimaalne kaalumisvdime (edaspidi tlemine modtepiir) (Max)
Kaalu iilemine mdotepiir, arvesse votmata liidetavat taara vartust.

T.3.1.2 minimaalne kaalumisvoime (edaspidi alumine mddtepiir) (Min)
Koormuse véértus, millest allpool voib kaalumistulemus omada liialdatud suurt
suhtelist viga.
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T.3.1.3 isenéitavusviime
Kaalumisvoime, milles tasakaal saavutatakse ilma operaatori vahelesegamiseta.

T.3.1.4 kaalumispiirkond
Piirkond alumise ja lilemise modtepiiri vahel.

T.3.1.5 isenditamise laiendpiirkond
Vairtus, millega on voimalik laiendada kaalumispiirkonnas isenditamise piirkonda.

T.3.1.6 maksimaalne taaraefekt (T+, T-)
Liitva taraseadme voi1 lahutava taaraseadme maksimaalvoime.

T.3.1.7 maksimaalne ohutu koormus® (Lim)
Maksimaalne staatiline koormus, mida vdib kaal taluda ilma, et metroloogiliste
omaduste muutumine ei oleks kestvalt jaév.

T.3.2 Skaalajaotised

T.3.2.1 skaalajaotise pikkus (analoognaidikuga kaal)
Kahe jiargneva skaalamirgi vahemaa mdddetuna skaalabaasil.

T.3.2.2 tegelik skaalajaotise vaartus (d)
Massiiihikutes véljendatud vaartus:

- analoognéidikul, kahe jirgneva skaalamérgi vaartuste vahe, voi
- arvndidikul, kahe jirgneva ndidatava numbri vahe.

T.3.2.3 taatluse skaalajaotise vaartus (e)
Massiiihikutes véljendatud véirtus, mida kasutatakse moodtevahendi klassifitseeri-
misel ja taatlusel.

T.3.2.4 nummerdatud skaalajaotise vaartus
Kahe jargneva numbriga skaalamirkide vaartuste vahe.

T.3.2.5 taatluse skaalajaotiste arv (Uhe piirkonnaga kaal)
Maksimaalvdime ja taatlemise skaalajaotise vdirtuse jagatis:
n=Max/e.

T.3.2.6 erineva jaotisevaartusega kaal

Uhte kaalumispiirkonda omav kaal, mis on jagatud erineva skaalajaotise viirtusega
kaalumisulatuse osadeks, kusjuures kaalumise asukoht méératakse automaatselt
vastavalt rakendatud koormusele nii suureneval ja viheneval koormusel.

T.3.2.7 mitmepiirkonnaline kaal

Kaal, mis omab erineva iilemise moodtepiiriga ja erinevate skaalajaotiste vaértustega
kahte voi enamat kaalumispiirkonda sama koormuskanduriga, kusjuures iga piirkond
laieneb nullist kuni tema iilemise mddtepiirini.

) Mirkus Eesti standardile: seadusloomes kasutatakse terminit “lubatud koormuse tilempiir”.
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T.3.3 Vahendussuhe R

Koormuse iilekandeseadme viahendussuhe on:
R=FM/FL
FM: koormuse modteseadmele mojuv joud;
FL: koormuskandurile mgjuv joud.

T.4  Kaalu metroloogilised omadused

T.4.1 Tundlikkus
Moddetud massi antud vairtusele vaadeldud muutuja | muutuse ja sellele kaasneva
moddetud massi M muutuse jagatis:

k=Al/AM

T.4.2 Eristusvdime
Kaalu voime reageerida koormuse vdikesele muutumisele.

Eristusvoime antud koormusele on viikseima lisakoormuse vairtus, kui lisakoormuse
ettevaatlik asetamine vOi &dravotmine koormuskandurilt kutsub esile mérgatava
muutumise naidikul.

T.4.3 Korduvus
Mootevahendi voime saada vOrdviarseid tulemusi, kui sama koormus on asetatud
mitmeid kordi praktiliselt iihel viisil koormuskandurile ihesugustel katsetingimustel.

T.4.4 Vastupidavus
Modtevahendi voime sdilitada oma karakteristikuid kasutamisaja jooksul.

T.4.5 Soojenemisaeg
Ajavahemik, kui toitepinge on rakendatud kaalule ja kuni kaal on vdimeline vastama
nduetele.

T.5 Naidud ja vead
T.5.1 Naitamise meetodid

T.5.1.1 vihtidega tasakaalustamine
Metroloogiliselt kontrollitud vihtide véértus, mis tasakaalustavad koormuse (vdtab
arvesse koormuse vdahendussuhte).

T.5.1.2 analoognaidik
Naidik, mis vdimaldab tasakaaluasendi hindamise skaalajaotise vairtuse osani.

T.5.1.3 arvnaidik
Naidik, millel skaalamirgid on koostatud jdrjestike arvude korrana, mis ei luba
skaalajaotiste interpoleerimist osadena.

11
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T.5.2 Kaalumistulemus

Mirkus. Jargnevad médratlused on kehtivad ainult juhul, kui néit on olnud null
enne koormuse rakendamist kaalule.

T.5.2.1 koguvaartus (G voi B)
Koormuse vairtus kaalu ndidikul to6tava taaraseadiseta vOi etteandva taaravairtuse
seadiseta.

T.5.2.2 netovaartus (N)
Koormuse vairtus mootevahendi nédidikul to6tava taaraseadisega.

T.5.2.3 taaravaartus (T)
Koormuse vairtus, mis on mddratud taaraseadisega.

T.5.3 Muud raskuse vaartused

T.5.3.1 etteantud taaravaartus (PT)
Arvuline vaartus, mis esitab kaalule teavitatud raskust.

“Teavitamine” sisaldab protseduure nagu: nuppudega sisendamine; andmebaasist
esilekutsumine vai interfeisi abil sisestamine.

T.5.3.2 arvutatud netovaartus
Koguvéirtuse voi netovédrtuse ja etteantud taaravairtuse vahe véértus.

T.5.3.3 arvutatud raskuse koguvéaartus
Enam kui iihe raskuse védrtuse ja/voi arvutatud netovairtuse arvutatud summa.

T.5.4 Lugem

T.5.4.1 lihtlugem
Kaalumistulemuse lugem lihtsa arvurea abil, ilma, et oleks vaja arvutamist.

T.5.4.2 Gldine lugemi ebatapsus
Uldine lugemi ebatdpsus analoogndidikuga kaalul on vordne nédidu standardhélbega,
kui lugem on saadud normaaltingimustel ja mitme vaatleja kasutamisega.

Tavaline on teha vihemalt kiimme tulemuse lugemit.

T.5.4.3 arvnaidiku mardamisviga
Néidu ja kaalu tulemuse, mis oleks saadud analoognéiduga, erinevus.

T.5.4.4 minimaalne lugemiskaugus
Lithim kaugus, millega vaatleja saab sobivalt votta lugemit normaaltingimustes.

Vaatlejale loetakse sobivaks kauguseks, kui ndidiku ees on olemas vaba ruum
viahemalt 0,8 m (vt joonis 1).

12
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T.55 Vead
(Vaata joonis 2 teatud méidratluste illustreerimiseks).

T.5.5.1 (ndidu) viga
Kaalundit miinus massi tdeline (leppeline) véartus.

T.5.5.2 siseviga
Kaalu viga normaaltingimustel.

T.5.5.3 esmane siseviga
Kaalu siseviga, mis on médratud enne esitusvoime ja lithiajalist stabiilsuse katseid.

T.5.5.4 maksimaalne lubatav viga

Modtevahendi néidikul toodud ja vastava tdelise védrtuse, mis on méiédratud massi
etalonidega moodtevahendil, mis oli koormamata olekus nullis ning normaalasendis,
normdokumentidega lubatud maksimaalne positiivne vdi negatiivne erinevus.

T.5.5.5 halve
Kaalu ndiduvea ja sisevea erinevus.

Markus. Pohimotteliselt on hilve andmete liikumise mittesoovitud muutuse
tulemus elektroonilise seadme sees.

T.5.5.6 oluline halve
Fksimus suurem kui e.

Mairkus. Erineva jaotisevdirtusega kaalu e viirtuseks on vastav osamdote-
piirkonna e viirtus.

Jargnevaid ei loeta olulisteks hélveteks, isegi kui nad iiletavad e:

- hilbed, mis tekivad kaalul jargnevatest ja vastastikku soltuvatest pdhjustest;

- hélbed, mis annavad moista mootmise sooritamise voimatusest;

- hidlbed, mis on nii tdsised, et on méirgatavad koigile modtetulemusest
huvitatutele;

- muutuvad hilbed, mis on hetkelised ndidu muutumised, mida ei saa interpre-
teerida, sdilitada mélus voi anda edasi kui mootetulemust.

T.5.5.7 vastupidavusviga
Kaalu kasutamise ajal esineva sisevea ja esmase sisevea erinevus.

13
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Naidik

Minimaalne lugemiskaugus on S,
siiski kui S < 0,8 m minimaalne
lugemiskaugus on L

Platvorm
Joonis 1

T.5.5.8 oluline vastupidavusviga
Vastupidavuse viga, mis on suurem kui €.

Mairkus 1. Vastupidavusviga voib olla pohjustatud mehaanilisest kulumisest ja
lagunemisest voi elektrooniliste osade triivist ja vananemisest. Olulise vastu-
pidavusvea madiste kehtib ainult elektroonilistele osadele.

Mirkus 2. Mitmepiirkonnalisele kaalule e vdirtus on see, mis on sobilik
osalisele kaalumispiirkonnale.

Jargnevaid vigu ei loeta olulisteks vigadeks, isegi kui liletavad e:

vead, mis tekivad kaalu kasutamisel ja on selgelt seadme/komponendi
riknemise vdi héire tulemus ja millele niitu:

- el saa esitada, sdilitada mélus voi edastada kui mootetulemust; voi
- annavad moista vOimatusest sooritada mistahes mootmist; voi
- on selgelt vale nii, et on mérgatav kdigile modtetulemusest huvitatutele.

T.5.5.9 luhiajaline stabiilsus

Kaalu vo0ime siilitada kasutamise perioodil erinevus maksimaalvoime juures
kaalumise néidu ja nullindidu vahel méératletud piirides.

14
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..19 —_—

M = moddetav mass

E = néiduviga (T.5.5.1)

MPE,; = maksimaalne lubatav viga esmataatlusel

MPE, = maksimaalne lubatav viga kasutamisel

C = karakteristika normaaltingimustel

Ci = karakteristika mdjuri voi haire? mojul

Esp = ndiduviga, mis on hinnatud liihiajalise stabiilsuskatse ajal;
| = siseviga (T.5.5.2)

V = ndiduvigade varieerumine lithiajalise stabiilsuskatse ajal

Olukord 1 niitab kaalu viga E; mdjuri voi hdire mojul. |, on siseviga. Eksimus
(T.5.5.5) mdjuri voi hdire modjul on vérdne E; miinus ;.

Olukord 2 niitab lithiajalise stabiilsuskatse esimese mdotmise vea Egpj,y keskmist
vaartust, moned teised vead Egp; ja Espx ning vigade ekstremaalsed vairtused Espy, ja
Espn, mis koik on hinnatud erinevatel aegadel liihiajalise stabiilsuskatse ajal. Vigade
variatsioon V liihiajalise stabiilsuskatse ajal vordub Espy — Espn.

Joonis 2 — Méningate kasutatud terminite illustreerimine ¥
T.6  M0jud ja normaaltingimused
T.6.1 Mbjur

Suurus, mis ei ole mddtmise subjekt, kuid mis mdjutab moddise vdartust voi kaalu
néitu.
T.6.1.1 mdjutegur

Mgojur, mis omab véértust kaalu madratletud to6tingimustes.

T.6.1.2 haire
MGdjur, mis omab vidirtust kdesoleva standardiga médratletud piirides, kuid viljaspool
kaalu miiratletud t66tingimusi.

 Selle illustratsiooni eesmirgil on oletatud, et mdjur v3i hiire omab mdju, mis ei ole ekse.
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T.6.2 Madratletud tootingimused

Kasutamistingimused, mis annavad mdjudele vidirtuste vahemiku, milledes metro-
loogilised karakteristikud on mdeldud asetsema méiratletud maksimaalsete vigadega.

T.6.3 Normaaltingimused

Kogum mdjude médratletud védrtusi, mis on kinnitatud tagama modtetulemuste
omavahelise vorreldavuse kehtivuse.

T.6.4 Normaalasend
Kaalu asend, millele tema toimimine on seadistatud.
T.7  Esitusvdime katse

Katse tdoendamaks, kas katsetatav seadis (EUT) on vdimeline sooritama temale
méidratletud funktsioone.
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MAARATLETUD TERMINITE TAHESTIKULINE LOETELU

Abitaatelseadis T.2.7.7

Analoogniidik T.5.1.2

Arvnaidik T.5.1.3

Arvnéidiku iimardamisviga T.5.4.3
Arvutatud netovairtus T.5.3.2

Arvutatud raskuse koguvidirtus T.5.3.3
Automaatne nullimisseadis T.2.7.2.3
Diferentseeritud skaalajaotistega ndidik T.2.5.4
Elektroonika komponent T.2.3.3
Elektrooniline blokk T.2.3.2
Elektrooniline kaal T.1.2.6

Elektrooniline seade T.2.3.1

Erineva jaotiseviértusega kaal T.3.2.6
Eristusvéime T.4.2

Esitusvdime katse T.7

Esmane nullimisseadis T.2.7.2.4

Esmane siseviga T.5.5.3

Etteantud taaravaartus (PT) T.5.3.1
Gradueeritud kaal T.1.2.1
Hinnaarvutamisega kaal T.1.2.8
Hinnamaérgistusega kaal T.1.2.9
Hinnaskaalaga kaal T.1.2.7

Haire T.6.1.2

Halve T.5.5.5

Isenditamise laiendpiirkond T.3.1.5
Iseniitav kaal T.1.2.3

Isenditavusvoime T.3.1.3

Iseteeninduskaal T.1.2.10

Kaal T.1.1

Kaalumispiirkond T.3.1.4
Kaalumistulemus T.5.2

Koguvéirtus (G voi B) T.5.2.1

Koormuse edastamisseade T.2.1.2
Koormuse mdoteseade T.2.1.3
Koormuskandur T.2.1.1
Koormuskandurite ja mdoteseadmete valimisseadis T.2.7.8
Korduvus T.4.3

Laiendnéidik T.2.6

Lihtlugem T.5.4.1

Lisandiduseadised T.2.5

Loodimisseadis T.2.7.1

Lugemi interpoleerimise seade (vernier voi noonius) T.2.5.2
Lukustusseadis T.2.7.6

Liihiajaline stabiilsus T.5.5.9
Maksimaalne lubatav viga T.5.5.4
Maksimaalne ohutu koormus (Lim) T.3.1.7
Maksimaalne taaraefekt (T+, T-) T.3.1.6
Maksimaalne kaalumisvdime (iilemine modtepiir) (Max) T.3.1.1
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Minimaalne kaalumisvéime (alumine mootepiir) (Min) T.3.1.2
Minimaalne lugemiskaugus T.5.4.4
Mitmepiirkonnaline kaal T.3.2.7
Mitteautomaatkaal T.1.2
Mitteautomaatne nullimisseadis T.2.7.2.1
Mittegradueeritud kaal T.1.2.2
Mitteisenditav kaal T.1.2.5

Moodul T.2.2

Mojur T.6.1

Mojutegur T.6.1.1

Madératletud to6tingimused T.6.2
Netovaartus (N) T.5.2.2
Normaaltingimused T.6.3

Normaalasend T.6.4

Nullijargimisseadis T.2.7.3
Nullimisseadis T.2.7.2

Nummerdatud skaalajaotise vdartus T.3.2.4
Naiidik (kaalunaidik) T.2.4

Naéidu stabiliseerimisseadis T.2.7.9
Néiduviga T.5.5.1

Niitavelement T.2.4.1

Oluline hélve T.5.5.6

Oluline vastupidavusviga T.5.5.8
Poolautomaatne nullimisseadis T.2.7.2.2
Poolisenditav kaal T.1.2.4

Primaarndidud (pohindidud) T.1.3.1
Ratsur T.2.5.1

Sekundaarndidud (lisandidud) T.1.3.2
Siseviga T.5.5.2

Skaalabaas T.2.4.3

Skaalajaotise pikkus (analoogniidikuga kaal) T.3.2.1
Skaalamirk T.2.4.2

Soojenemisaeg T.4.5

Taara balansseerimisseadis T.2.7.4.1
Taara kaalumisseadis T.2.7.4.2

Taara kompenseerimisseadis T.2.7.5
Taaraseadis T.2.7.4

Taaravaartus (T) T.5.2.3

Taatluse skaalajaotise vdirtus (e) T.3.2.3
Taatluse skaalajaotiste arv (iihe piirkonnaga kaal) T.3.2.5
Tegelik skaalajaotise vaartus (d) T.3.2.2
Tundlikkus T.4.1

Taiendav ndidik T.2.5.3

Vastupidavus T.4.4

Vastupidavusviga T.5.5.7

Vihtidega tasakaalustamine T.5.1.1
Vihendussuhe R T.3.3

Uldine lugemi ebatiipsus T.5.4.2
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METROLOOGILISED NOUDED MITTEAUTOMAATKAALUDELE

Metrological aspects of non-automatic weighing instruments

Kéesolev standard on identne Euroopa | This standard is idendical with European
standardiga EN 45501:1992+AC:1993 | Standard EN 45501:1992+AC:1993 and
ja see on vdlja antud CEN/CENELEC-i | it is published with permission of

loal. CEN/CENELEC.
Euroopa standard EN 45501:1992 on The European Standard
vOetud kasutusele Eesti standardina EN 45501:1992 has the status of an

Estonian National Standard

Tolgendamise erimeelsuste korral on In case of interpretation disputes the
kehtiv ingliskeelne tekst English text applies

1 KASITLUSALA

Kéesolev standard maidratleb MITTEAUTOMAATKAALUDE metroloogilised
nouded.

Standard on kavandatud andma metroloogiliste ja tehniliste karakteristikute hinda-
mise standarditud nouded ja katseprotseduurid ithisel ja jalgitaval viisil.
2 STANDARDI POHIALUSED
2.1  MOodotuhikud
Kaalul kasutatavad massi mootiithikud peavad olema riigi, kus kaal on kavatsetud
kasutusele votta, seaduslikud modtiihikud. Sellele tingimusele vastavad jargmised
tthikud:

- SI thikud: kilogramm (stimbol kg), mikrogramm (pg), milligramm (mg),

gramm (g), tonn (t);
- imperiaalsed iihikud: nael (Ib), unts (0z), Troy unts (oz tr);

- muud SI vilised iihikud: karaat (ct), kui kaalutakse vééariskive.

Kui kaalul on iilaltoodud imperiaalsed massiiihikud, tuleb méératletud nduded iile viia
imperiaalsetesse lihikutesse kasutades lihtsat interpoleerimist.

2.2  Metroloogiliste nduete alused

Nouded kehtivad kdigile kaaludele sdltumata nende modteprintsiibist.
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