EESTI STANDARDI PARANDUS -EN 1991-1-7:2006/AC:2010

EUROKOODEKS 1: Ehituskonstruktsioonide koormused. Osa 1-7: Uldkoormused.
Erakorralised koormused

Eurocode 1: Actions on structures — Part 1-7: General actions — Accidental actions

Teatis paranduse kohta on avaldatud EVS Teataja 2011. aasta oktoobrikuu numbiris.

1 Muudatused eessdnas

Rahvusliku lisa teises I8igus rahvusliku valiku loendi 5., 6. ja 7. rea esimeses tulbas kustutada ,P“ nendel
kolmel real: ,3.3.2(P)“.

Rahvusliku lisa teises I8igus rahvusliku valiku loendi kolmanda lehe 1. real esimeses tulbas lisada ,P*
,4.6.3(4)" jarele.

2 Muudatused jaotises 1.6

LGigus (1), ,Ladina suurtdhed, asendada F, definitsioonis ,frontaalkoormus“ jargnevaga: ,kande-
konstruktsioonile eest mdjuv koormus (frontaalkoormus)“.

Léigus (1), ,Ladina suurtdhed“, asendada F, definitsioonis ,pdikkoormus“ jargnevaga: kande-
konstruktsioonile kiiljelt mdjuv koormus (pdikkoormus)“.

L&igus (1), ,Ladina suurtdhed®, kustutada K definitsioon:
Ko Gaasipilve deflagratsiooniindeks”

L&igus (1), ,Ladina vaiketahed", lisada ,b“ ja ,h* definitsioonide vahele jargmine definitsioon:

d kaugus tee voi sdiduraja keskteljelt konstruktsioonielemendini

Lbigus (1), Ladina vaiketahed, asendada ,s* definitsioonis ,konstruktsioonielemendi kaugus tee voi sdiduraja
keskkohast” jargnevaga: ,konstruktsioonielemendi kaugus punktini, kus masin lahkub liiklusrajalt”.

3 Muudatused jaotises 3.3

Loigus (2) loendi punktis a) markuses 1 asendada ,Koormuse A, rakendusndide on toodud peatiikis A.8".
jargnevaga: ,Viide on jaotises A.8".

L&igus (2) loendi punktis c) méarkuses 3 kustutada ,Néited nende rakendamiseks hoonete puhul on toodud lisas A".
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4 Muudatus jaotises 4.3.1
Ldigus (1) asendada markus 2 jargnevaga:

JMARKUS 2 Rahvuslikus lisas vdib médratleda koormuse funktsioonina kahest kaugusest — kaugus s
konstruktsioonielemendist kohani, kus sdiduk lahkub liiklusrajalt ja kaugus d konstruktsioonielemendist tee voi sdiduraja
keskteljeni. Informatsiooni kauguse s kohta leiab vajaduse korral lisast C.".

5 Muudatused jaotises 4.3.2
LAigu (1) joonise 4.2 selgituses asendada 4", ,i,", ja ,4;" definitsioonid jargnevaga:
] on tegelik vaba vahe korgus teekatte pinna ja sillateki aluspinna vahel kokkuporke kohal

ho on korgus teepinna kohal sillateki aluspinna all, millest madalamale mdjuv kokkupdrkekoormus tuleb ilma
viahenduseta arvesse votta. Soovituslik korguse 4, vadrtus on 5,0 m (+ silla labipainet ja eeldatavaid vajumeid arvesse
vottev varu)

h; on korgus teepinna kohal sillateki aluspinna all, millest kdrgemale ei ole vaja kokkupdrkekoormust arvesse
votta. Soovituslik kdrguse 4; véirtus on 6,0 m (+ tulevikus lisatavat pinnakatet, vertikaalset 14dbipainet ja eeldatavaid
vajumeid arvesse vottev varu).”.

6 Muudatus jaotises 4.6.1

Loigu (5) loendi esimeses punktis lisada ,frontaalsuunaline jou komponent (liikkumisesuunaline) Fy" jarele
jargnev: ,(tavapéarase liikumise suunas, harilikult risti sillateki pikiteljega)“.

7 Muudatus jaotises A.4

L&igu (1) loendi punktis c) lisada méarkuses 3 ,naaberkorrustel samaaegselt” jarele ,,, vastavalt punktile 3.3.(1)P".
8 Muudatus jaotises A.5.2

LBigus (2) valemis (A.3) asendada , 7" jargnevaga: ,7;".

9 Muudatus jaotises A.6

L&igu (3) esimesel real asendada ,1.11.1 jargnevaga: ,1.5.11“

10 Muudatus jaotises A.7

L&igus (1) asendada ,A.4(1)C" jargnevaga: ,A.4(1)c)".

11 Muudatused jaotises B.4.2

Loéigu (1) viimases reas asendada ,joonisel B.2“ jargnevaga: ,joonisel B.2a".
Joonise B.2 pealkirjas asendada ,Joonis B.2“ jargnevaga: ,Joonis B.2a".
Joonise B.2 selgituse esimeses reas asendada ,Selgitus” jargnevaga: ,Liigitus".
12 Muudatused jaotises B.5

Loigus (4) loendi jarel olevas reas enne markust asendada ,elukvaliteedi indeks” jargnevaga: ,elukvaliteedi
indeks (LQI)".

L&igu (5) loendi punktides b), c) ja d) asendada viited ,joonis B.2a"“ jargnevaga: ,joonis B.2b".
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L&igus (5) lisada loendi d) jarele

viga kérge

kérge

keskmine

madal

Twiga madal

|tagajé'irjed

viga _ viga
tbeniosus | madal madal |keskmine | kérge kérge
—-

Joonis B.2b — Kvantitatiivse riskianaltitisi tulemuse voimalik esitlusviis®.
13 Muudatus jaotises B.9.2
L&igus (2) valemis (B.2) asendada sumbol ,p* jargnevaga: ,.P“.
14 Muudatused jaotises B.9.3.2

L&igus (2) valemis (B.4) asendada suimbol ,o" jargnevaga: ,¢".

Ldigus (2) asendada valem (B.5) jargnevaga: , F' = \/mkvf = \/mk(vg —2as)“.

Lbigus (2) valemis (B.5) lisada K definitsiooni ,vedru“ enne ,jaikust".
15 Muudatus jaotises B.9.4
L&igus (1) markuse esimesel real asendada: ,4.5.12" jargnevaga: ,4.5.1.2".

16 Muudatused jaotises C.3
Laigus (1) valemis (C.6) asendada ,v; = \ (vo’— 2 a s ) jargnevaga: , v, = 1/\/5 —2as “.

Ldigus (2) tabeli C.1 kolmanda tulba seitsmendas reas asendada ,Raleigh” jargnevaga: ,Rayleigh“.
17 Muudatus jaotises C.4.3

LBigus (6) asendada joonis C.3 jargnevaga:
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elastne plrge(f =35 MN)

g 2 - m'fem2- 1

Fys (Fy+E, )72
lrxxo.f\rﬂ

pxm® - v,/ E

te= T2 - |mfe

Legend

t. elastsele deformatsioonile kuluv aeg (s);

t elastse porke aeg (s);

t elastse vaste aeg (s);

t, ekvivalentne pdrke aeg (s);

t kogu porke aeg (s), plastse porke korral ¢, = ¢, + ¢, + 1,
c laeva elastne jéikus (= 60 MN/m);

Fy elastoplastne piirkoormus = 5 MN;

Xe elastne piirkoormus (= 0,1 m);

Vy a) liikkumiskiirus v,, frontaalse pdrke korral;

b) pdrkuva laeva kiirus porkepunktini normaali sihis v, = v, sin a kiilgpdrke korral.

Frontaalse kokkupdrke puhul tuleb massina arvesse votta porkuva laeva/pargase kogumass; poikkokkupdrke
puhul: m = (m; + myya)/3, kus m; on otseselt pdrkuva laeva voi pargase mass ja myyq on hiidrauliline lisamass.

Joonis C.3 — Koormuse- aja funktsioon laeva p6rke puhul, vastavalt laeva elastse ja plastse vaste puhul®.

18 Muudatused jaotises C.4.4
Kustutada terve 16ik (1) ja asendada jargnevate I6ikude numbrid nii, et need oleksid korrektselt imber

nummerdatud alates ,(1)" (s.t I6igu number ,(2)* asendada ,(1), .(3)" asendada ,(2)", ..(4)" asendada ,(3)",
«(B5)" asendada ,(4)" ja ,(6)" asendada ,(5)").

1
LGigus (2) asendada , £, zzmxvg “jargnevaga: , E,,, = mevf

Lbigus (2) valemi C.11 selgituses asendada

Vo  veesdiduki algkiirus vo = 5Sm/s (sadamas: 2,5 m/s)"

jargnevaga:

Vi on porkuva veesoiduki kiirus porkehetkel, v, = 5m/s (sadamates: 2,5 m/s)".

Ldigus (4) valemis C.12 asendada ,.Py." jargnevaga: ,.Fpow".

s s
Ldigus (5) valemis C.13 asendada , 7, 1,67% “ jargnevaga: , T, =~ 1,67 -2+,
0 vr
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Ldigus (6) asendada ,arvutuskiiruseks v,;* jargnevaga: ,veesdiduki piirkiiruseks v,".
19 Muudatus jaotises D.1

L&igus (1) markuse 3 esimeses reas asendada ,ISO 1684-a“ jargnevaga: ,ISO 6184-1“.
20 Muudatus jaotises D.3

L&igus (1) valemite selgituses asendada ,C;" jargnevaga: ,c¢;" ja ,C," asendada jargnevaga: ,c".

ICS 91.010.30 Tehnilised aspektid
Vétmesodnad: Eurokoodeks, projekteerimine, ehitus, konstruktsioonid

Standardite reprodutseerimis- ja levitamisdigus kuulub Eesti Standardikeskusele
Andmete paljundamine, taastekitamine, kopeerimine, salvestamine elektroonilisse stisteemi vdi edastamine tikskdik millises vormis vGi
millisel teel on ilma Eesti Standardikeskuse kirjaliku loata keelatud.

Kui Teil on kiisimusi standardite autorikaitse kohta, vdtke palun Gihendust Eesti Standardikeskusega:
Aru 10 Tallinn 10317 Eesti; www.evs.ee; telefon: 605 5050; e-post: info@evs.ee
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