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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

AINEMENTS ELECTRIQUES DE PUISSANCE A VITESSE VARIABLE-

Saftie 4: Exigences générales — Spécifications de dimensionnement
systémes d'entrainements de puissance en courant alternatif
de te@pn supérieure a 1 000 V alternatif et ne dépassant pas 35 kV

@
OQ AVANT-PROPOS
1

1) La CEIl (Commissi 2fegtrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation composée
de I'ensemble des co électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEIl). La CEI a pour objet de
favoriser la coopératio, rnationale pour toutes les questions de normalisation dans les domaines de
I'électricité et de I'électr e. A cet effet, la CEIl, entre autres activités, publie des Normes internationales.
Leur élaboration est confi s comités d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé par le
sujet traité peut participer.? anisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales, en
liaison avec la CEl, partici nﬁ

Internationale de Normalisation$(IS

galement aux travaux. La CEIl collabore étroitement avec I'Organisation
}Selon des conditions fixées par accord entre les deux organisations.

2) Les décisions ou accords officiel

CEIl concernant les questions techniques représentent, dans la mesure
du possible, un accord internation u

r les sujets étudiés, étant donné que les Comités nationaux intéressés

sont représentés dans chaque comité d’études.

3) Les documents produits se présenten s la forme de recommandations internationales. lls sont publiés
comme normes, spécifications techniques, ra rts techniques ou guides et agréés comme tels par les Comités
nationaux.

4) Dans le but d'encourager I'unification internatim les Comités nationaux de la CEIl s'engagent a appliquer de
fagon transparente, dans toute la mesure possi@es Normes internationales de la CEl dans leurs normes
nationales et régionales. Toute divergence en norme de la CEl et la norme nationale ou régionale
correspondante doit étre indiquée en termes clairs d ette derniére.

5) La CEIl n’a fixé aucune procédure concernant le marq omme indication d’approbation et sa responsabilité
n’est pas engagée quand un matériel est déclaré confor ‘'une de ses normes.

6) L’attention est attirée sur le fait que certains des élémen la présente Norme internationale peuvent faire
I'objet de droits de propriété intellectuelle ou de droits ogues. La CEIl ne saurait étre tenue pour
responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et ne pas avoir signalé leur existence.

La Norme internationale CEI 61800-4 a été établie p s-comité 22G: Convertisseurs a
semiconducteurs pour les systémes d’entrainement élecl@J a vitesse variable, du comité
d'études 22 de la CEIl: Systémes et équipements électroniquée puissance.

D

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

D)
FDIS Rapport de vote \(/x
22G/99/FDIS 22G/107/RVD ‘1Q

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sdr le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme. :

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 3. Z

Les annexes A, B et C sont données uniquement a titre d'information.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant 2008. @
date, la publication sera

* reconduite;

s supprimée;

* remplacée par une édition révisée, ou
+ amendée.
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3)

4)

5)
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

*

sGeneral requirements — Rating specifications for a.c. power drive
systems above 1 000 V a.c and not exceeding 35 kV

)\ ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS -
Pa;

FOREWORD
Q

all national elect ical committees (IEC National Committees). The object of the IEC is to promote

international co-ope on all questions concerning standardization in the electrical and electronic fields. To

this end and in additfon other activities, the IEC publishes International Standards. Their preparation is

entrusted to technical wttees; any |IEC National Committee interested in the subject dealt with may
t

The IEC (Internat@Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization comprising
t

participate in this prepa work. International, governmental and non-governmental organizations liaising
with the IEC also participat is preparation. The IEC collaborates closely with the International Organization
for Standardization (ISO) i ordance with conditions determined by agreement between the two
organizations. (

international consensus of opinion the relevant subjects since each technical committee has representation
from all interested National Commit

The documents produced have the forn@commendations for international use and are published in the form
of standards, technical specifications, technical reports or guides and they are accepted by the National
Committees in that sense.

.
The formal decisions or agreen{ixof the IEC on technical matters express, as nearly as possible, an
tees.

In order to promote international unification® National Committees undertake to apply IEC International
Standards transparently to the maximum eXkte ossible in their national and regional standards. Any
divergence between the IEC Standard and thefc sponding national or regional standard shall be clearly

indicated in the latter. "

The IEC provides no marking procedure to indicate i proval and cannot be rendered responsible for any
equipment declared to be in conformity with one of its s rds.

Attention is drawn to the possibility that some of the eleme f this International Standard may be the subject
of patent rights. The IEC shall not be held responsible for i ifying any or all such patent rights.

International Standard IEC 61800-4 has been prepare@ub—committee 22G: Semiconductor

power converters for adjustable speed electric drive
Power electronic systems and equipment.

The text of this standard is based on the following document

@, of IEC technical committee 22:

2,

FDIS Report on voting”\‘)
22G/99/FDIS 22G/107/RVD ‘/x

C

Full information on the voting for the approval of this standard can be I@(in the report on
voting indicated in the above table. 5

This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Pa

Annexes A, B and C are for information only. @

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchan il
2008. At this date, the publication will be

reconfirmed;

withdrawn;

replaced by a revised edition, or
amended.
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ENTRAINEMENTS ELECTRIQUES DE PUISSANCE A VITESSE VARIABLE -

artie 4: Exigences générales — Spécifications de dimensionnement
ur systémes d'entrainements de puissance en courant alternatif
tension supérieure a 1 000 V alternatif et ne dépassant pas 35 kV

(
1 Doma%application

alternatif comprep@nt, la conversion de puissance, I'équipement de contréle et un moteur. La

La présente pa@ e la CEI 61800 s'applique aux entrainements a vitesse variable a courant
%ations ferroviaires et les entrainements de véhicules électriques sont

traction pour les

exclus.

La présente partie s'appli aux systémes (voir figure 1) dont les tensions du convertisseur
sont comprises entre 1 kV'a atif et 35 kV alternatif (tension entre phases), 50 Hz ou 60 Hz
en entrée, et pour lesquel erlsion générée en sortie du convertisseur peut aller jusqu'a

600 Hz. Les prescriptions con?nant les tensions supérieures a 15 kV ne sont pas spécifiées
et sont définies d'un commun entre le constructeur et le fournisseur du systéme.

Les prescriptions relatives aux entfalgements de puissance, de tensions supérieures a 1 kV,
qui utilisent un transformateur abdisseur en entrée et/ou un transformateur élévateur en
sortie associé a un convertisseur en e tension (inférieure a 1 000 V) sont celles de la
CEI 61800-2. /~

Les aspects CEM sont traités dans la CEI 6%.‘

Les prescriptions spécifiques de sécurité des inements de tension supérieure a 1 kV
seront traitées dans la CEl 61800-5.

Cette norme définit les caractéristiques des convertiss
aux systemes d'entrainement a courant alternatif compl
de performance en termes de caractéristiques asSi
fonctionnement, de conditions de surcharge, de tenue
stabilité, de protection, de mise a la terre du réseau alter,
De plus, elle fournit des guides d'application, par exem
commande, a l'analyse de torsion, aux recommandations de mi
des composants du systéme d'entrainement.

2 Références normatives Ca

Les documents de référence suivants sont indispensables pour I'applic n du présent
document. Pour les références datées, seule I'édition citée s'applique. Pour férences non
datées, la derniére édition du document de référence s'applique (y compﬂjas éventuels

amendements). @
CEI 60034-1, Machines électriques tournantes — Partie 1: Caractéristiques as i@ et
caractéristiques de fonctionnement

, leurs topologies et leurs relations
le définit également les exigences
de conditions normales de
épassements transitoires, de
if, de topologies et d'essais.
relatifs aux stratégies de

la terre ou a l'intégration

CEI 60034-2:1972, Machines électriques tournantes — Deuxieme partie: Méthodes pma
détermination des pertes et du rendement des machines électriques tournantes a partir
d'essais (a I'exclusion des machines pour véhicules de traction)

Amendement 1 (1995)

Amendement 2 (1996)
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ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS -

% 4: General requirements — Rating specifications for a.c. power drive
systems above 1 000 V a.c and not exceeding 35 kV

*

1 SCOPDI

This part of@ 61800 applies to adjustable speed a.c. drive systems that include power
conversion, confro) equipment and a motor. Excluded are traction for railway applications and
electrical vehicl es.

It applies to power systems (see figure 1) with converter voltages (line-to-line voltage),
between 1 kV a.c. an V a.c., input side 50 Hz or 60 Hz, and load side frequencies up to
600 Hz. Requirements tages above 15 kV are not included and are defined by agreement

between the manufacturewangd the system supplier.

For power drive systems, witK/;na‘ges above 1 kV, using a step-down input transformer and/or
a step-up output transformer 'Qsaonnection with a low voltage converter (below 1 000 V),
IEC 61800-2 applies.

EMC aspects are covered in IEC 61%—%

Specific safety requirements for drive tems with voltage above 1 kV will be covered in
IEC 61800-5.

*

ters, their topologies and their relationship
ir performance requirements with respect

This standard gives the characteristics of the ¢
with the complete a.c. drive system. It also state
to ratings, normal operating conditions, overloa nditions, surge withstand capabilities,
stability, protection, a.c. line earthing, topologies testing. Furthermore, it deals with
application guidelines, such as control strategies, torsion analysis, recommendations for
earthing and drive system component integration. @’@

2 Normative references O

The following referenced documents are indispensable for the apwﬁtion of this document. For
dated references, only the edition cited applies. For undated refe es, the latest edition of
the referenced document (including any amendments) applies. /

IEC 60034-1, Rotating electrical machines — Part 1: Rating and perform

IEC 60034-2:1972, Rotating electrical machines — Part 2: Methods for deter‘@ﬂg losses and
efficiency of rotating electrical machinery from tests (excluding machines for ﬁion vehicles)
Amendment 1 (1995)

Amendment 2 (1996) @





