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Foreword

The (text of document 22G/99/FDIS, future edition 1 of IEC 61800-4, prepared by SC 22G,
Syqnductor power converters for adjustable speed electric drive systems, of IEC TC 22, Power
eléctropic systems and equipment, was submitted to the IEC-CENELEC parallel vote and was approved
by O&LEC as EN 61800-4 on 2002-11-01.

7

The foII@g dates were fixed:

- Iatesy which the EN has to be implemented

at natio vel by publication of an identical
nationa rd or by endorsement dop) 2003-08-01

— latest date b@ch the national standards conflicting
with the EN h be withdrawn dow) 2005-11-01

Annexes designated "n ive" are part of the body of the standard.
Annexes designated "info ive" are given for information only.

In this standard, annex ZA nérmative and annexes A, B and C are informative.
Annex ZA has been added b ELEC.

®

The text of the International Standard IEC 00-4:2002 was approved by CENELEC as a European
Standard without any modification. /\

dorsement notice
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Annex ZA
(normative)
)\ Normative references to international publications
" with their corresponding European publications

This E&Qean Standard incorporates by dated or undated reference, provisions from other
publicatiohs. These normative references are cited at the appropriate places in the text and the
publication isted hereafter. For dated references, subsequent amendments to or revisions of any
of these p jons apply to this European Standard only when incorporated in it by amendment or
revision. For ted references the latest edition of the publication referred to applies (including

amendments). O
NOTE  When an int%publication has been modified by common modifications, indicated by (mod), the relevant
ear,

EN/HD applies.

Publication Y \litle EN/HD Year
IEC 60034-1 -1 @tating electrical machines EN 60034-1 1998 2)
(mod) 1: Rating and performance + corr. February 2000
/‘ A 11 2002

IEC 60034-2 1972 Part 2JMethods for determining losses EN 60034-2 1996

and efficighey of rotating electrical

machine@om tests (excluding

machines for tfaction vehicles)
A1 1995 A1l 1996
A2 1996 . A2 1996
IEC 60034-2A 1974  Part 2: Methods 505r&er‘mining losses EN 60034-2 1996

and efficiency of rota electrical
machinery from tests@uding
machines for traction S) -
First supplement: Measu t of losses
by the calorimetric metho
IEC 60034-5 - Part 5: Degrees of protectioKQ ed by EN 60034-5 2001 ?

the integral design of rotating el I
machines (IP code) - Classificatio

IEC 60034-6 1991  Part 6: Methods of cooling (IC Code)®/, EN 60034-6 1993
IEC 60034-7 -Y Part 7: Classification of types of 60034-7 1993 2
construction, mounting arrangements and

terminal box position (IM Code) @
IEC 60034-9 1997  Part 9: Noise limits EN 03$9 1997
IEC 60034-14 1996 Part 14: Mechanical vibration of certain EN 60 4 1996

machines with shaft heights 56 mm and

higher - Measurement, evaluation and
limits of vibration :

1) Undated reference.

2) valid edition at date of issue.
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Publication

IEC}OM 17
|EC¢@34 18-31
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Year
1998

1992

A1 O 996

IEC 60038 (mod)

A1
A2

IEC 60050-111

IEC 60050-151
IEC 60050-351
IEC 60050-441
A1

IEC 60050-551
IEC 60050-601
A1

IEC 60076-1

(mod)
A1

IEC 60076-2
(mod)

IEC 60076-3

+ Corr. December

IEC 60076-5

IEC 60076-8

Title

Part 17: Cage induction motors when fed
from converters - Application guide

Part 18: Functional evaluation of
insulation systems -

Section 31: Test procedures for form-
wound windings - Thermal evaluation and
classification of insulation systems used
in machines up to and including 50 MVA
and 15 kV

IEC standard voltages 3)

19
1997®

1996

2001

1998

1984

2000

1998

1985

1998

1993

1999

1993

2000
2000

2000

1997

ational Electrotechnical Vocabulary

(IEV),*
Ch 111: Physics and chemistry

Part 151&ctrical and magnetic devices

Part 351: A atic control
Chapter 441: Sﬂs gear, controlgear
and fuses

Part 551: Power elect
Chapter 601: Generatlonéwsmwsmn

and distribution of eIectnmty@Peral

EN 60034-18-31

A1

HD 472 S1
+ corr. February

Power transformers EN 60076-1
Part 1: General ¢ > A11
/\ A12

Part 2: Temperature rise

Power transformers

Part 3: Insulation levels, dielectric tests
and external clearances in air

Part 5: Ability to withstand short circuit

Part 8: Application guide

% 60076-2

Ko
EN 60?’&

| 62

3) The title of HD 472 S1 is: “Nominal voltages for low voltage public electricity sypply systems”.
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2002
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2002

1997
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2000
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Publication

IEC}’MB-%’I
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e

A1

IEC 60146

IEC 60146-1 -%1 991

IEC 60146-2

IEC 60146-6

IEC 60204-11

IEC 60417
IEC 60529
A1

IEC 60664-1
(mod)

A1

IEC 60721-3-1

IEC 60721-3-2

IEC 60721-3-3

A1
A2

Year
1991

1996

1991

(ise
2

Title

Semiconductor convertors - General
requirements and line commutated
convertors

Part 1-1: Specifications of basic
requirements

Part 1-2: Application guide

Part 1-3: Transformers and reactors

Part 2: Self-commutated semiconductor

converters including direct d.c.
converters

EN 61800-4:2003

EN/HD Year

EN 60146-1-1 1993

A1

1997

EN 60146-1-3 1993

ction of semiconductor convertors

1992®§ﬂ 6: Application guide for the
9

2000

Series

1989

1999

1992

2000

1997

1997

1994

1995
1996

st overcurrent by fuses

*
Saf{&‘ machinery - Electrical

equipment of machines

EN 60146-2 2000

EN 60204-11 2000

Part 11:§uirements for HV equipment

for volta
V d.c. and xceeding 36 kV

Graphical symﬁo&or use on equipment

Degrees of protectiﬁprovided by
enclosures (IP Code)”,

Insulation coordination for%aipment

within low-voltage systems
Part 1: Principles, requirem@nd tests

Classification of environmental con;i EN 60721-3-1 1997

Part 3: Classification of groups of
environmental parameters and their
severities -

Section 1: Storage

Part 3: Classification of groups of
environmental parameters and their
severities -

Section 2: Transportation

Part 3: Classification of groups of
environmental parameters and their
severities -

Section 3: Stationary use at
weatherprotected locations

above 1 000 V a.c. or 1 500

EN 60417 Series
EN 60529 1991
+ corr. May 1993
A1l 2000

HD 625.1 S1 1996

A
R

+ corr. november 1996

r\@m -3-2 1997

2

EN 60721 -3-@1 995

A2

§

1997
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Publication

IEC 60726 (mod)
+A od)

IEG"61000-2-4

+CO {S%ust

Year
1982
1986

1994
1994

IEC 61 000-;-0 1991

IEC 61136-1
(mod)

IEC 61378-1

IEC 61800-2

IEC 61800-3

ISO 1680

o
&
2

1998

1996

1999

Title

Dry-type power transformers

Electromagnetic compatibility (EMC)
Part 2-4: Environment - Compatibility
levels in industrial plants for low-
frequency conducted disturbances

Part 4-7: Testing and measurement

techniques - General guide on harmonics

and interharmonics measurements and
instrumentation, for power supply
systems and equipment connected

thereto

miconductor power convertors -

A table speed electric drive systems -

ral requirements

P r?Rating specifications, particularly

for @otor drives
Convert nsformers
Part 1: sformers for industrial

applicationw
%ctrical power drive

Adjustable sp
systems

Part 2: General re

specifications

frequency a.c. power dr

for low,

specific test methods

Acoustics - Test code for thegQ

measurement of airborne noise d
by rotating electrical machines

qﬁaments - Rating

ge adjustable
systems

@)including

Part 3: EMC product stan

EN/HD

EN 60726

EN 61000-2-4

EN 61000-4-7

EN 61136-1

EN 61378-1
+ corr.
November

EN 61800-2

EN 61800-3
A11

EN ISO 1680

4) EN 61000-2-4:1994 is superseded by EN 61000-2-4:2002, which is based on IEC 61000-2-4:2002.

5) EN 61000-4-7:1993 is superseded by EN 61000-4-7:2002, which is based on IEC 61000-4-7:2002.
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Publication numbering
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the base publication incorporating amendments 1
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

AINEMENTS ELECTRIQUES DE PUISSANCE A VITESSE VARIABLE-

*
aftie 4: Exigences générales — Spécifications de dimensionnement
p systémes d'entrainements de puissance en courant alternatif
de te/fSien supérieure a 1 000 V alternatif et ne dépassant pas 35 kV

AVANT-PROPOS

1) La CEIl (Commissio
de I'ensemble des co
favoriser la coopératio,

Zfewtrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation composée
électrotechniques nationaux (Comités nationaux de la CEIl). La CEI a pour objet de
rnationale pour toutes les questions de normalisation dans les domaines de
I'électricité et de I'électr . A cet effet, la CEIl, entre autres activités, publie des Normes internationales.
Leur élaboration est confi s comités d'études, aux travaux desquels tout Comité national intéressé par le
sujet traité peut participer. te nisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales, en
liaison avec la CEl, partici ﬁalement aux travaux. La CEIl collabore étroitement avec I'Organisation
Internationale de Normalisation%(1SO), $elon des conditions fixées par accord entre les deux organisations.

2) Les décisions ou accords officiels ﬂ%CEI concernant les questions techniques représentent, dans la mesure
du possible, un accord internation ur les sujets étudiés, étant donné que les Comités nationaux intéressés
sont représentés dans chaque comité d’études.

3) Les documents produits se présenten s la forme de recommandations internationales. lls sont publiés
comme normes, spécifications techniques, ra rts techniques ou guides et agréés comme tels par les Comités
nationaux. ﬁ

4) Dans le but d'encourager l'unification internati I€, les Comités nationaux de la CEl s'engagent a appliquer de
fagon transparente, dans toute la mesure possi les Normes internationales de la CEIl dans leurs normes
nationales et régionales. Toute divergence en norme de la CEl et la norme nationale ou régionale
correspondante doit étre indiquée en termes clairs d ette derniére.

5) La CEIl n’a fixé aucune procédure concernant le marq omme indication d’approbation et sa responsabilité
n'est pas engagée quand un matériel est déclaré confor ;’une de ses normes.

6) L’attention est attirée sur le fait que certains des élémen la présente Norme internationale peuvent faire
I'objet de droits de propriété intellectuelle ou de droits ogues. La CEIl ne saurait étre tenue pour
responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété e ne pas avoir signalé leur existence.

La Norme internationale CEI 61800-4 a été établie p s-comité 22G: Convertisseurs a
semiconducteurs pour les systémes d’entrainement éIect@rl a vitesse variable, du comité
d'études 22 de la CEI: Systémes et équipements électroniquée puissance.

Le texte de cette norme est issu des documents suivants: S/\

D
FDIS Rapport de vote \’*
3

22G/99/FDIS 22G/107/RVD @

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information _sdr le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme. :

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 3. !

Les annexes A, B et C sont données uniquement a titre d'information.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant 2008. @e
date, la publication sera

* reconduite;

s supprimée;

* remplacée par une édition révisée, ou
+ amendée.
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1)

2)

3)

4)

5)

6)

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS -

*
Pa General requirements — Rating specifications for a.c. power drive
systems above 1 000 V a.c and not exceeding 35 kV

Oéo FOREWORD

The IEC (InternatiénalgElectrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardization comprising
all national elect ical committees (IEC National Committees). The object of the IEC is to promote
international co-ope n all questions concerning standardization in the electrical and electronic fields. To
this end and in additfon other activities, the IEC publishes International Standards. Their preparation is
entrusted to technical ittees; any IEC National Committee interested in the subject dealt with may
participate in this prepa jwork. International, governmental and non-governmental organizations liaising

with the IEC also participat is preparation. The IEC collaborates closely with the International Organization
for Standardization (ISO) i ordance with conditions determined by agreement between the two
organizations. .

The formal decisions or agreemx of the IEC on technical matters express, as nearly as possible, an
international consensus of opinion e relevant subjects since each technical committee has representation
from all interested National Committ€es.

The documents produced have the forn@commendations for international use and are published in the form
of standards, technical specifications, technical reports or guides and they are accepted by the National
Committees in that sense.

In order to promote international unification; National Committees undertake to apply IEC International
Standards transparently to the maximum ext ossible in their national and regional standards. Any
divergence between the IEC Standard and thefc Zsponding national or regional standard shall be clearly

indicated in the latter. "

The IEC provides no marking procedure to indicate y proval and cannot be rendered responsible for any
equipment declared to be in conformity with one of its s@rds.

Attention is drawn to the possibility that some of the eleme f this International Standard may be the subject
of patent rights. The IEC shall not be held responsible for i ing any or all such patent rights.

International Standard IEC 61800-4 has been prepared ub-committee 22G: Semiconductor
power converters for adjustable speed electric drive , of IEC technical committee 22:

Power electronic systems and equipment.

The text of this standard is based on the following documents:

2

&
FDIS Report on voting
22G/99/FDIS 22G/107/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be I@(in the report on
voting indicated in the above table. 5

This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Pa

Annexes A, B and C are for information only.

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchan il
2008. At this date, the publication will be

reconfirmed;

withdrawn;

replaced by a revised edition, or
amended.
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ENTRAINEMENTS ELECTRIQUES DE PUISSANCE A VITESSE VARIABLE -

artie 4: Exigences générales — Spécifications de dimensionnement
ur systémes d'entrainements de puissance en courant alternatif
tension supérieure a 1 000 V alternatif et ne dépassant pas 35 kV

(Q
1 Domai%application

alternatif compreg@ant, la conversion de puissance, I'équipement de contréle et un moteur. La

La présente pa‘tie) e la CEI 61800 s'applique aux entrainements a vitesse variable a courant
%ﬂions ferroviaires et les entrainements de véhicules électriques sont

traction pour les

exclus.

La présente partie s'ap aux systémes (voir figure 1) dont les tensions du convertisseur
sont comprises entre 1 kVV'a atif et 35 kV alternatif (tension entre phases), 50 Hz ou 60 Hz
en entrée, et pour lesquel ension générée en sortie du convertisseur peut aller jusqu'a

600 Hz. Les prescriptions conc;;ngmt les tensions supérieures a 15 kV ne sont pas spécifiées
et sont définies d'un commun a entre le constructeur et le fournisseur du systéme.

Les prescriptions relatives aux ent?ments de puissance, de tensions supérieures a 1 kV,
qui utilisent un transformateur abaisseur en entrée et/ou un transformateur élévateur en
sortie associé a un convertisseur en @ e tension (inférieure a 1 000 V) sont celles de la
CEI 61800-2. s

Les aspects CEM sont traités dans la CEI 6%.‘

Les prescriptions spécifiques de sécurité des inements de tension supérieure a 1 kV
seront traitées dans la CEl 61800-5.

Cette norme définit les caractéristiques des convertiss
aux systémes d'entrainement a courant alternatif comgl
de performance en termes de -caractéristiques assi
fonctionnement, de conditions de surcharge, de tenue épassements transitoires, de
stabilité, de protection, de mise a la terre du réseau alterp@lif, de topologies et d'essais.
De plus, elle fournit des guides d'application, par exem relatifs aux stratégies de
commande, a l'analyse de torsion, aux recommandations de mls/a la terre ou a l'intégration

des composants du systéme d'entrainement. @/

2 Références normatives @

, leurs topologies et leurs relations
le définit également les exigences
s, de conditions normales de

Les documents de référence suivants sont indispensables pour I'applic‘én du présent
document. Pour les références datées, seule I'édition citée s'applique. Pour férences non
datées, la derniére édition du document de référence s'applique (y comp{ijas éventuels

amendements). @
CEI 60034-1, Machines électriques tournantes — Partie 1: Caractéristiques as ig@ et
caractéristiques de fonctionnement

CEI 60034-2:1972, Machines électriques tournantes — Deuxiéeme partie: Méthodes pg)la
détermination des pertes et du rendement des machines électriques tournantes a partir
d'essais (a l'exclusion des machines pour véhicules de traction)

Amendement 1 (1995)

Amendement 2 (1996)
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ADJUSTABLE SPEED ELECTRICAL POWER DRIVE SYSTEMS -

9{4: General requirements — Rating specifications for a.c. power drive
systems above 1 000 V a.c and not exceeding 35 kV

.

e

1 Scopb,

This part of@ 61800 applies to adjustable speed a.c. drive systems that include power
conversion, confro) equipment and a motor. Excluded are traction for railway applications and
electrical vehicl S.

It applies to power
between 1 kV a.c. an
600 Hz. Requirements fi
between the manufacture

systems (see figure 1) with converter voltages (line-to-line voltage),
V a.c., input side 50 Hz or 60 Hz, and load side frequencies up to
tages above 15 kV are not included and are defined by agreement
nd the system supplier.

For power drive systems, with \Wéges above 1 kV, using a step-down input transformer and/or

a step-up output transformer i nnection with a low voltage converter (below 1 000 V),
IEC 61800-2 applies.

EMC aspects are covered in IEC 61%—

Specific safety requirements for drive s with voltage above 1 kV will be covered in
IEC 61800-5.

L 2

This standard gives the characteristics of the ¢
with the complete a.c. drive system. It also state
to ratings, normal operating conditions, overloa nditions, surge withstand capabilities,
stability, protection, a.c. line earthing, topologies testing. Furthermore, it deals with
application guidelines, such as control strategies, togsion analysis, recommendations for
earthing and drive system component integration. @

2 Normative references O

The following referenced documents are indispensable for the apswﬁation of this document. For
dated references, only the edition cited applies. For undated refe®es, the latest edition of

the referenced document (including any amendments) applies. /

IEC 60034-1, Rotating electrical machines — Part 1: Rating and perform

ters, their topologies and their relationship
ir performance requirements with respect

IEC 60034-2:1972, Rotating electrical machines — Part 2: Methods for dete ing losses and
efficiency of rotating electrical machinery from tests (excluding machines fo ﬁion vehicles)
Amendment 1 (1995)

Amendment 2 (1996) @
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CEI 60034-2A:1974, Machines électriques tournantes — Deuxiéme partie: Méthodes pour la
détermination des pertes et du rendement des machines électriques tournantes a partir
d'es8ais (& l'exclusion des machines pour véhicules de traction) — Premier complément:
M des pertes par la méthode calorimétrique

CEl 2@3-5, Machines électriques tournantes — Cinquiéme partie: Classification des degrés
de pr n procurés par les enveloppes des machines électriques tournantes (code IP)

CEl 600341 Machines électriques tournantes — Partie 6: Modes de refroidissement

(Code IC) O

CEI 60034-7: O mes électriques tournantes — Partie 7: Classification des formes de
construction et le ositions de montage (Code IM)

CEI 60034-9:1997, Ma s électriques tournantes — Partie 9: Limites de bruits

certaines machines de ha d'axe supérieure ou égale a 56 mm — Mesurage, évaluation et

CEI 60034-14:1996, Mach@glectriques tournantes — Partie 14: Vibrations mécaniques de
limites de la vibration /‘

CEI 60034-17:1998, Machines ésé;ri ues tournantes — Partie 17: Moteurs a induction a cage
alimentés par convertisseurs — Guiéapplication

CEI 60034-18-31:1992, Machines élev@es tournantes — Partie 18: Evaluation fonctionnelle

des systemes d'isolation — Section 31: édures d'essai pour enroulements préformés —
Evaluation thermique et classification de stemes d'isolation utilisés dans les machines
jusqu'a et y compris 50 MVA et 15 kV ﬁ

*

Amendement 1 (1996)

CEI 60038:1983, Tensions normales de la CEl 5
Amendement 1 (1994)
Amendement 2 (1997)

CEI 60050-111:1996, Vocabulaire Electrotechnique $t®t10na/ (VEI) — Chapitre 111:

Physique et chimie O

CEI 60050-151:2001, Vocabulaire Electrotechnique Internation EI) — Partie 151: Dispositifs
électriques et magnétiques

CEI 60050-351:1998, Vocabulaire Electrotechnique Internationa// 1) — Partie 351:
Commande et régulation automatiques

fusibles

Amendement1 (2000) ‘ .

CEI 60050-551:1998, Vocabulaire Electrotechnique International (VEI) - @ 551:

Electronique de puissance !

CEI 60050-601:1985, Vocabulaire Electrotechnique International (VEI) - Chapitreda:
Production, transport et distribution de I'énergie électrique — Généralités
Amendement 1 (1998)

CEI 60050-441:1984, Vocabulaire Electrotechnique International (VEI)” — s)pareillage et

CEI 60076-1:2000, Transformateurs de puissance — Partie 1: Généralités

CEI 60076-2:1993, Transformateurs de puissance — Partie 2: Echauffement
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IEC 60034-2A:1974, Rotating electrical machines — Part 2: Methods for determining losses and
efficiency of rotating electrical machinery form tests (excluding machines for traction vehicles) —
Fylpplement: Measurement of losses by the calorimetric method

IE 3:1-5, Rotating electrical machines — Part 5: Degrees of protection provided by the
inte esign of rotating electrical machines (IP code) — Classification

IEC 600;4- 1991, Rotating electrical machines — Part 6: Methods of cooling (IC Code)

IEC 60034-7 ating electrical machines — Part 7: Classification of types of constructions and
mounting arra @ents (IM Code)

IEC 60034-9:1 997Q ting electrical machines — Part 9: Noise limits

IEC 60034-14:1996, ing electrical machines — Part 14: Mechanical vibration of certain
machines with shaft h 56 mm and higher — Measurement, evaluation and limits of
vibration

IEC 60034-17:1998, Rotating e ‘rical machines — Part 17: Cage induction motors when fed
from converters — Application guji

IEC 60034-18-31:1992, Rotating @rical machines — Part 18: Functional evaluation of
insulation systems — Section 31: "Tesb_procedures for form-wound windings — Thermal
evaluation and classification of ins .r@ systems used in machines up to and including

50 MVA and 15 kV )
Amendment 1 (1996)

IEC 60038:1983, IEC standard voltages z/‘
Amendment 1 (1994) ®
Amendment 2 (1997) é

IEC 60050-111:1996, International Electrotechnical Vocabulary (IEV) — Chapter 111: Physics
and chemistry

IEC 60050-151:2001, International Electrotechnical Vocabu;a@EV) — Part 151: Electrical and
magnetic devices ®

IEC 60050-351:1998, International Electrotechnical Vocabulary 1/& — Part 351: Automatic
control /

IEC 60050-441:1984, International Electrotechnical Vocabulary (IEV) — iichgear, controlgear
and fuses
Amendment 1 (2000)

IEC 60050-551:1998, International Electrotechnical Vocabulary (IEV) — IiaLE51: Power

electronics @
IEC 60050-601:1985, International Electrotechnical Vocabulary (IEV) — Chapter 6 1@er—

ation, transmission and distribution of electricity — General
Amendment 1 (1998) 0

IEC 60076-1:2000, Power transformers — Part 1: General

IEC 60076-2:1993, Power transformers — Part 2: Temperature rise
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CEI 60076-3:2000, Transformateurs de puissance — Partie 3: Niveaux d'isolement, essais
diélectriques et distances d'isolement dans l'air

60076-5:2000, Transformateurs de puissance — Partie 5: Tenue au court-circuit
*
CEl -8:1997, Transformateurs de puissance — Partie 8: Guide d'application

CEl 60146@)991, Convertisseurs a semiconducteurs — Spécifications communes et

convertiss ommutés par le réseau — Partie 1-1: Spécifications des clauses techniques de
base é

Amendement C§96)

CEl 60146-1-2:19@ onvertisseurs a semiconducteurs — Spécifications communes et
convertisseurs com par le réseau — Partie 1-2: Guide d'application

CEI 60146-1-3:1991, (@ rtisseurs a semiconducteurs — Spécifications communes et
convertisseurs commutés@e réseau — Partie 1-3: Transformateurs et bobines d'inductance

*

CEI 60146-2:1999, Convertiss a semiconducteurs — Partie 2: Convertisseurs auto-
commutés a semiconducteurs yd;pris les convertisseurs a courant continu directs

CEI 60146-6:1992, Convertisseurs @miconducteurs — Partie 6: Guide d'application pour la
protection par fusibles des convertis eurfcontre les surintensités

CEIl 60204-11: Sécurité des machines ipement électrique des machines — Partie 11:
Prescriptions pour les équipements HT fon ant a des tensions supérieures a 1 000 V c.a.
ou 1 500 V c.c. et ne dépassant pas 36 kV L

L 2

CEI 60417 (toutes les parties): Symboles graphiq@ Etilisables sur le matériel

CEI 60529:1989, Degrés de protection procurés par enveloppes (Code IP)

Amendement 1 (1999) 0

CEI 60664-1:2000, Coordination de l'isolement des maté@ ans les systemes (réseaux) a
basse tension — Partie 1: Principes, prescriptions et essais

CEI 60721-3-1:1997, Classification des conditions d'environne;ﬁﬁ\— Partie 3: Classification
des groupements des agents d'environnement et de leurs sévérités@ection 1: Stockage

CEI 60721-3-2:1997, Classification des conditions d'environnement/ rtie 3: Classification
des groupements des agents d'environnement et de leurs sévérités — SEC : Transport

CEI 60721-3-3:1994, Classification des conditions d'environnement — Partﬁ Classification

des groupements des agents d'environnement et de leurs sévérités — Secti Z Utilisation a
poste fixe, protégé contre les intempéries

Amendement 1 (1995)

Amendement 2 (1996) :

CEI 60726:1982, Transformateurs de puissance de type sec

Amendement 1 (1986) 0

CEI 61000-2-4:1994, Compatibiliteé électromagnétique (CEM) — Partie 2: Environnement —
Section 4: Niveaux de compatibilité dans les installations industrielles pour les perturbations
conduites a basse fréquence
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IEC 60076-3:2000, Power transformers — Part 3: Insulation levels, dielectric tests and external
clearances in air

| 60076-5:2000, Power transformers — Part 5: Ability to withstand short circuit
*
IEC -8:1997, Power transformers — Part 8: Application guide

IEC 60146-4=1:1991, Semiconductor convertors — General requirements and line commutated
convertor rt 1-1: Specifications of basic requirements
Amendment @9 )

6
IEC 60146-1-2: , Semiconductor converters — General requirements and line commutated

converters — Part gplication guide
IEC 60146-1-3:1991, iconductor converters — General requirements and line commutated
converters — Part 1-3: rmers and reactors

IEC 60146-2:1999, Semicor‘{ugto; converters — Part 2: Self~-commutated semi-conductor
converters including direct d.c. @/erters

IEC 60146-6:1992, Semiconductor coRverters — Part 6: Application guide for the protection of
semiconductor converters against urrent by fuses

IEC 60204-11:2000, Safety of mac@ — Electrical equipment of machines — Part 11:
Requirements for HV equipment for vo% above 1000 V a.c. or 1500 V d.c. and not

exceeding 36 kV
L L 2
IEC 60417 (all parts): Graphical symbols for us quipment

IEC 60529:1989, Degrees of protection provided by@losures (IP Code)
Amendment 1 (1999)

IEC 60664-1:2000, Insulation coordination for equipm&%in low-voltage systems — Part 1:
Principles, requirements and tests

IEC 60721-3-1:1997, Classification of environmental conditi — Part 3: Classification of
groups of environmental parameters and their severities — Secti sStorage

IEC 60721-3-2:1997, Classification of environmental conditions ?gt 3: Classification of
groups of environmental parameters and their severities — Section 2: portation

groups of environmental parameters and their severities — Section 3: Station se at weather
protected locations
Amendment 1 (1995)

Amendment 2 (1996) @

IEC 60726:1982, Dry type power transformers
Amendment 1 (1986)

IEC 60721-3-3:1994, Classification of environmental conditions — ParQC;ssiﬁcation of

IEC 61000-2-4:1994, Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 2: Environment — Section 4:
Compatibility levels in industrial plants for low-frequency conducted disturbances
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CEI 61000-4-7:1991, Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4: Techniques d'essai et
de mesure — Section 7: Guide général relatif aux mesures d'harmoniques et d'inter-
harmoniques, ainsi qu'a l'appareillage de mesure, applicable aux réseaux d'alimentation et aux
a%ils qui y sont raccordés

CE@BBJ:WQZ, Convertisseurs de puissance a semiconducteurs — Entrainements
électr a vitesse variable — Prescriptions générales — Partie 1: Spécifications de dimen-
sionnerment, en particulier pour les entrainements a moteurs a courant continu

CEI 61378- ; 7, Transformateurs de conversion — Partie 1: Transformateurs pour applica-

tions lndustrl O

CEI 61800-2:199 trainements électriques de puissance a vitesse variable — Partie 2:
Exigences généra —)Spécifications de dimensionnement pour systémes d'entrainement de
puissance a fréquen r/able en courant alternatif et basse tension

CEI 61800-3:1996, Entraw?ents électriques de puissance a vitesse variable — Partie 3:
Norme de produit re/atlve M incluant des méthodes d'essais spécifiques

ISO 1680:1999, Acoustique —@e d'essai pour le mesurage du bruit aérien émis par les
machines électriques tournante

3 Définitions O

Pour les besoins de la présente partie CEI 61800, les définitions suivantes, ainsi que
celles données dans la CEI 60050(11 a CEI60050(151), la CEI®60050(351), la
CEI 60050(441), la CEI 60050(551), la CEI 04601), la CEI 60146-1-1, la CEIl 60146-1-2

et la CEl 60146-1-3 s’appliquent.

3.1 Systéme é

3.1.1 &Q
entrainement de puissance alternatif (PDS) a tensi @’rieure a 1 kV (voir figure 1)
systéme composé:

— d'un équipement de puissance (filtres harmoniques év Is, transformateur d’entrée,
section convertisseur, transformateur de sortie éventuel, mote ernatif);

— d'un contréle, de protections et d'auxiliaires.

NOTE 1 La figure 1 montre les principaux éléments fonctionnels. Elle comportQ

ent des équipements qui
peuvent étre en option sur de nombreux entrainements. Elle a pour objet de f‘ une large diversité de
configurations possibles d’entrainements alternatifs. La section convertisseur n'est pasdin exemple et n’implique
pas de topologie spécifique utilisant un type spécifique de composants de commuta aison de la grande
variété des combinaisons en usage courant. Un filtre d’entrée et/ou de sortie peut €& clus dans la section
convertisseur (a I'exception des filtres harmoniques qui sont comptés par ailleurs). Voir article 4Sannexe A.

“
o
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IEC 61000-4-7:1991, Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 4: Testing and measurement
techniques — Section 7: General guide on harmonics and interharmonics measurements and
inyentaﬁon, for power supply systems and equipment connected thereto

IE 36-1:1992, Semiconductor power convertors — Adjustable speed electric drive systems
-G requirements — Part 1: Rating specifications, particularly for d.c. motor drives

IEC 61 3;8-;1 997, Converter transformers — Part 1: Transformers for industrial applications

IEC 61800- 8, Adjustable speed electrical power drive systems — Part 2: General
requirements = ting specifications for low voltage adjustable frequency a.c. power drive

systems ;

IEC 61800-3:1996, jblstable speed electrical power drive systems — Part 3: EMC product
standard including spe, &‘est methods

ISO 1680:1999, Acoustic? Test code for the measurement of airborne noise emitted by

rotating electrical machine
*

/
3 Definitions 0

For the purposes of this part of IEQSOO, the following definitions, and the definitions given
in IEC 60050(111), IEC 60050(151), 60050(351), IEC 60050(441), IEC 60050(551),
IEC 60050(601), IEC 60146-1-1, IEC -2, and IEC 60146-1-3 apply.

3.1 System ®L

.

3.1.1 {Q
a.c. power drive system (PDS) with voltage ab kV (see figure 1)
system consisting of:

— power equipment (possible harmonic filters, input tramgformer, converter section, possible
output transformer, a.c. motor); @

— control, protection and auxiliaries ®

many drive systems. It is intended to encompass a wide variety of a.c. e, configuration possibilities. The
converter section does not illustrate or imply a specific topology using a specii pe of switching device, due to
the wide variety of combinations in current use. An input and/or output filter be included in the converter
section (except harmonic filters, which are listed separately). See clause 4 and a %

%

%
0

NOTE 1 Figure 1 illustrates the main functional elements. It also includ @ipment which may be optional on





