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EESTI STANDARD EVS 1991-5:2003

EHITUSKONSTRUKTSIOONIDE KOORMUSED
Osa 5: Kraanade ja muude mehhanismide pdhjustatud koormused

1 ULDSATTED
1.1 Kasutusvaldkond
1.1.1 EVS 1991-5 kasutusvaldkond

(1)  EVS 1991-5 annab hoonete ja rajatiste projekteerimise tildpdhimotted, koor-
mused, samuti teatud geotehnilisi seisukohti. Teda kasutatakse koos standarditega
EVS 1992 - EVS 1999.

(2) Seda standardit voib kasutada ka selliste konstruktsioonide projekteerimisel,
mida praeguseks avaldatud standardid ei holma ja kus on kasutatud teistsuguseid
materjale voi koormusi.

(3) EVS 1991-5 holmab ka ehitusaegseid koormusi ja ajutiste ehitiste projek-
teerimist. Teda tuleks kasutada koigil juhtudel, kus konstruktsioonilt noutakse
kiillaldast toimivust.

(4)  EVS 1991-5 ei ole otseselt moeldud olemasolevate ehitiste konstruktsioonide
hindamiseks nende remondi, rekonstrueerimise voi kasutuseesmdrgi muutmise puhul,
kuid sobivuse korral voib kasutada.

(5) EVS 1991-5 ei holma projekteerimise eriolukordi, kus rakendatakse era-
kordseid usaldatavuskriteeriume nagu nditeks tuumarajatiste korral. Sellistel juhtudel
kasutatakse spetsiaalseid projekteerimiseeskirju.

1.1.2 EVS 1991-5 Kraanade ja muude mehhanismide p&hjustatud koormused
(1) EVS 1991 osas 5 esitatakse iiksikasjalikult kraanade, statsionaarsete mehha-
nismide ja transpordivahendite pohjustatud kasuskoormused (arvutusmudelid ja
normkoormuste suurused), mis holmavad ka pidurdus-, kiirendus- ja juhtjoududega
seotud diinaamilisi mojureid.

(2) 1. peatiikis antakse iildised mddratlused ja tdhised.

3) 2. peatiikis antakse kraanade koormused kraanateele.

4) 3. peatiikis antakse statsionaarsete mehhanismide pohjustatud koormused.

(5)  Lisas G on toodud kahveltostukite, tava- ja réobassoidukite, hooldeseadmete
ning helikopterite pohjustatud koormused porandale.

Eesti Standardikeskus Ametlik viljaanne



EVS 1991-5:2003

1.2 Viited

(1)  Kdesolevas standardis on dateeritud ja dateerimata viiteid ning tingimusi
teistest normdokumentidest. Need viited tuuakse tekstis asjaga seotud kohas.

1.3  Eeskirjad ja rakendusjuhised

(1)  Soltuvalt iseloomust jaotatakse standardi sdtted eeskirjadeks ja nende
rakendusjuhisteks.

(2) Eeskirjad sisaldavad iildisi noudeid ja mddratlusi ning arvutusmudeleid,
millel ei ole alternatiivi (vilja arvatud juhul, kui see on kdesolevas standardis eraldi
nimetatud).

(3)  Eeskirjad on trikitud pustkirjas.

(4)  Rakendusjuhised on soovitusliku iseloomuga, jdrgivad eeskirju ja on ette
néhtud eeskirjade elluviimiseks.

(5)  Pohimotteliselt ei ole keelatud kasutada alternatiivseid rakendusjuhiseid, kui
need on kooskolas kdesoleva standardi pohimotetega ja nende kasutamine tagab
vdhemalt sama suure kandevoime varu ning koigi kasutuspiirseisundi nouete tditmise.

(6)  Rakendusjuhised on triikitud kaldkirjas.

14  Maaratlused

(1) Selles standardis kasutatavad pohimddratlused on antud EVS-EN 1990
“Eurokoodeks. Ehituskonstruktsioonide projekteerimise alused”. Kdesolevas stan-
dardis kasutatavad tdiendavad mddratlused on antud jaotistes 1.4.1 ja 1.4.2.

1.4.1 Sild- ja rippkraanade terminid ja maaratlused

1.4.1.1 Dinaamikategur (dynamic factor) - tegur, mis vOtab arvesse vibratsiooni,
166gi jms diinaamilise mdju.

1.4.1.2 Kraana omakaal Q. (selfweight of the crane) - kraana statsionaarsete ja
liikkuvate osade omakaal koos kraana konstruktsiooni mehaaniliste ja elektri-
seadmetega, kuid ilma tdsteploki ja tOstetrossi voi -keti kaaluta - vt jaotis 1.4.1.3.

1.4.1.3 Tostekoormus @, (hoistload) - koormus, mis sisaldab tdstetava koormuse,
poliispasti ja tdstetrossi voi -keti rippuva osa kaalu - vt joonis 1.1.

1.4.1.4 Tostevanker, vintsvanker (crab) - sildkraana peal roobastel piki kraanat
litkuv osa, mis tdstab koormust.

1.4.1.5Kraanasild (crane bridge) - kraanatalade vahele jadv sildkraana osa, mis
kannab tdstevankrit.



