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EESSÕNA 

Dokumendi (EN 15273-3:2013) on koostanud tehniline komitee CEN/TC 256 „Raudtee“, mille sekretariaati 
haldab DIN. 

Euroopa standardile tuleb anda rahvusliku standardi staatus kas identse tõlke avaldamisega või 
jõustumisteatega hiljemalt 2013. a novembriks ja sellega vastuolus olevad rahvuslikud standardid peavad olema 
kehtetuks tunnistatud hiljemalt 2013. a novembriks. 

Tuleb pöörata tähelepanu võimalusele, et standardi mõni osa võib olla patendiõiguse subjekt. CEN-i [ja/või 
CENELEC-i] ei saa pidada vastutavaks sellis(t)e patendiõigus(t)e väljaselgitamise eest. 

Seosed direktiiviga 2008/57/EÜ on esitatud teatmelisas ZA, mis on selle dokumendi lahutamatu osa. 

See standard asendab standardit EN 15273-3:2009. 

Standard on koostatud Euroopa Komisjoni ja Euroopa Vabakaubanduse Assotsiatsiooni poolt CEN-
ile/CENELEC-ile/ETSI-le antud mandaadi alusel ja see toetab EL-i direktiivi 2008/57/EÜ olulisi nõudeid. 

Tulenevalt rahvuslike standardimisorganisatsioonide ülevaates avastatud ebakorrektsustest 2009. aasta 
dokumendi tehnilises sisus, valemites ja sümbolites asendab see dokument standardit EN 15273-3:2009. 

Muudatused võrreldes standardiga EN 15273-3:2009 on järgmised: 

 Sissejuhatus: muudetud tekst; 

 3.2: muudetud joonis 1; 

 peatükk 4: muudetud tabel 1; 

 5.3.2: muudetud tekst ja joonis 2; 

 5.3.3.1: muudetud tekst ja joonis 3, muudetud valem (5); 

 5.3.3.2: uus tekst; 

 peatükk 6: uued märkused; 

 6.2: uus valem (12); 

 6.3.2: viimane lause kustutatud; 

 6.4.2: viimane lause kustutatud; 

 7.2: muudetud valem (19) ja lisatud valem (18b); 

 7.4.1: muudetud tekst; 

 8.2: uus tekst ja lisatud valem (23b); 

 8.4.1: muudetud tekst; 

 9.2.1: muudetud joonis 4; 

 9.2.2: uus joonis 5; 

 9.2.4: muudetud tekst; 

 10.3.1: uus joonis 9; 

 10.3.2: uus joonis 10; 

 10.3.4: muudetud tekst; 

 11.2.1.7: uued sümbolid, muudetud valem (33); 

 11.3.2: uued sümbolid, muudetud valem (37); 
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 13.1: uued joonised 14 ja 15; 

 13.3.1.2: muudetud tekst ja valem (50); 

 13.3.2: muudetud valemid (51) ja (53); 

 A.2: uus pealkiri; 

 A.2.2.1.1: uued viited, muudetud tekst, uus valem (A.9); 

 A.2.2.1.2: muudetud valem (A.12); 

 A.2.2.1.3: muudetud valem (A.14); 

 A.2.2.2: uued sümbolid, muudetud valemid (A.15), (A.16); 

 A.2.3: uus pealkiri, uued valemid (A.19a), (A.19b), (A.20a), (A.20b); 

 A.2.3.2: uued sümbolid ja viited; 

 A.2.4: muudetud valem (A.24); 

 A.3.3.2: muudetud valemid (A.39), (A.40); 

 A.3.4.2: muudetud pealkiri ja valem (A.47); 

 A.3.4.2: uus sümbol; 

 A.3.5: muudetud valem (A.49); 

 A.3.6: muudetud valem (A.51); 

 B.1: tabeli B.1 uus pealkiri, muudatused märkuses 4; 

 B.2.1: muudetud valem B.1, muudetud tabel B.2; 

 B.2.2: muudetud viimane valem; 

 B.2.3.1: muudetud tekst; 

 B.2.3.2.1: muudetud tekst, muudetud tabelid B.3, B.4 ja B.5; 

 B.2.3.2.2: muudetud joonis B.1; 

 B.2.3.3: muudetud tekst ning tabelid B.6, B.7, B.8, B.9 ja B.10; 

 C.1.3: kustutatud viimane lõik, muudetud lause enne valemit (C.1); 

 C.2.1: muudetud tabel C.1; 

 C.2.2: muudetud tabel C.3; 

 C.3.1: lisatud joonised C.4 ja C.5; 

 C.3.2: lisatud joonised C.6 ja C.7; 

 C.3.2.1.2: muudetud joonis C.8; 

 C.3.3: muudetud joonis C.10; 

 C.4: muudetud tabel C.8; 

 D.2.2.4: muudetud tabelid D.2 ja D.3; 

 D.3.1.1: muudetud lause enne valemit (D.1); 

 D.4.2.3: muudetud tabelid D.13 ja D.14; 

 D.4.3.6: muudetud lause enne valemit (D.3); 

 D.4.10: jaotis on kustutatud (8 lk); 

 D.4.11: lisatud on uus jaotis Hispaania gabariidi kohta; 

 E.1: kustutatud on esimene lause; 
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 E.4: muudetud tekst; 

 F.2: muudetud tekst. 

CEN-i/CENELEC-i sisereeglite järgi peavad Euroopa standardi kasutusele võtma järgmiste riikide rahvuslikud 
standardimisorganisatsioonid: Austria, Belgia, Bulgaaria, Eesti, endine Jugoslaavia Makedoonia Vabariik, 
Hispaania, Holland, Horvaatia, Iirimaa, Island, Itaalia, Kreeka, Küpros, Leedu, Luksemburg, Läti, Malta, Norra, 
Poola, Portugal, Prantsusmaa, Rootsi, Rumeenia, Saksamaa, Slovakkia, Sloveenia, Soome, Šveits, Taani, 
Tšehhi Vabariik, Türgi, Ungari ja Ühendkuningriik. 
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SISSEJUHATUS 

See standard on kolmas kolmeosalises sarjas, mis käsitleb Euroopa standardi kohaseid gabariite: 

 EN 15273-1 käsitleb taristu ja veeremiga seostuvaid üldpõhimõtteid ja nähtusi, etalonprofiile ja nendega 
seotud eeskirju;  

 EN 15273-2 määratleb reeglid veeremi dimensioneerimiseks asjakohaste gabariitide eriomaduste ja 
seostuva arvutusmeetodi alusel; 

 EN 15273-3 sätestab reeglid taristu dimensioneerimiseks, võimaldades veeremit ehitada vastavalt 
asjakohasele gabariidile ning võttes arvesse selle gabariidi piires kehtivaid ekspluatatsioonilisi piiranguid. 
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1 KÄSITLUSALA 

See standard: 

 määratleb eri profiilid ehitusgabariitide läheduses asetsevate erisuguste ehitiste paigaldamiseks, 
kontrollimiseks ja hooldamiseks; 

 loetleb ehitusgabariitide määramisel arvessevõetavad eri nähtused; 

 määratleb nendest nähtustest tulenevate eri profiilide arvutamiseks kasutatava metodoloogia; 

 loetleb reeglid tee telgjoonte vaheliste kauguste määratlemiseks; 

 loetleb reeglid, mida tuleb järgida platvormide ehitamisel; 

 loetleb reeglid vooluvõtturi gabariidi määratlemiseks; 

 loetleb valemid kataloogis esinevate ehitusgabariitide arvutamiseks. 

Määratletud gabariit hõlmab ruumi, mida mõõdetakse ja hooldatakse, et võimaldada veeremi läbisõit, ja ühel või 
mitmel taristul ilma lubamatu kokkupuute riskita veeremi suuruse arvutamise ja kontrollimise eeskirju.  

See standard määratleb metoodikad, millega selgitatakse eri taristute ja veeremi gabariitide ühildatavust.  

See standard määrab järgmised osapoolte vastutused:  

a) taristu puhul: 

1) gabariidi väljaselgitamine; 

2) korrashoid; 

3) taristu seire. 

b) veeremi puhul: 
1) käigusoleva veeremi vastavus asjakohasele gabariidile; 

2) selle vastavuse tagamine kogu aja jooksul. 

Nendesse standarditesse võetud gabariidid on moodustatud osana nende juurutamisest Euroopa 
raudteevõrgus. Teised raudteevõrgud, nagu regionaalsed, kohalikud, linnasise- ja linnalähisvõrgud, võivad 
rakendada selles standardis defineeritud gabariidieeskirju. Neil võib olla vajalik võtta kasutusele spetsiifilisi 
metoodikaid, eriti järgmistel juhtudel:  

 kui kasutatakse eriveeremit (näiteks: kahel rööpal käitatavad metroorongid, trammid jms); 

 kui kasutatakse teisi kõverike raadiusi; 

 muu jne. 

Selles standardis esitatud gabariitide kataloogis on üksnes valik gabariite ja see ei ole ammendav. Igal 
võrgustikul on vabadus määratleda gabariidid vastavalt nende vajadustele. 

2 NORMIVIITED 

Alljärgnevalt loetletud dokumendid, mille kohta on standardis esitatud normiviited, on kas tervenisti või osaliselt 
vajalikud selle standardi rakendamiseks. Dateeritud viidete korral kehtib üksnes viidatud väljaanne. Dateerimata 
viidete korral kehtib viidatud dokumendi uusim väljaanne koos võimalike muudatustega. 

EN 13232-1. Railway Applications — Track — Switches and crossings — Part 1: Definitions  

EN 13232-3. Railway applications — Track — Switches and crossings — Part 3: Requirements for wheel/rail 
interaction 

EN 13232-9. Railway applications — Track — Switches and crossings — Part 9: Layouts 

See dokument on EVS-i poolt loodud eelvaade
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EN 13803-1. Railway applications — Track — Track alignment design parameters — Track gauges 1435 mm 
and wider — Part 1: Plain line  

EN 15273-1:2012. Railway applications — Gauges — Part 1: General — Common rules for infrastructure and 
rolling stock 

EN 15273-2:2012. Railway applications — Gauges — Part 2: Rolling stock gauge 

EN 50119. Railway applications — Fixed installations — Electric traction overhead contact lines 

EN 50367. Railway applications — Current collection systems — Technical criteria for the interaction between 
pantograph and overhead line (to achieve free access) 

3 TERMINID JA MÄÄRATLUSED  

Standardi rakendamisel kasutatakse alljärgnevalt esitatud termineid ja määratlusi.  

3.1 
ehitusgabariit (structure gauge) 
määratleb võrdlusteeks nimetatava tee suhtes vaba ruumi, mis tuleb tagada kõigil kõrval asetsevatel teedel 
toimuva liiklusega seotud objektide või ehitiste puhul, võimaldamaks võrdlusteel ohutut ekspluatatsiooni 

MÄRKUS 1 Ehitusgabariit on määratletud etalonprofiili suhtes, kohaldades seostuvaid reegleid.  

Kolme liiki ehitusgabariidid on määratletud järgmiselt:  

3.1.1 
ehitise kontrollitav piirgabariit (structure verification limit gauge) 
ruumiosa, mis peab jääma vabaks ning mis seab tavapärase rongiliikluse ulatuse 

MÄRKUS 1 Seda kasutatakse, et ehitised võimaldaksid veeremi vaba läbipääsu. On oluline, et ühelgi ajahetkel ei oleks 
selles ühtegi ehitist. 

3.1.2 
ehitise paigalduslik piirgabariit (structure installation limit gauge) 
ruumiosa, mis peab vabaks jääma ja mille piirid on määratud, pidades silmas hooldustööde vajadust 

MÄRKUS 1 Seda kasutatakse ehitise paigaldusliku piirgabariidi määratlemiseks. On oluline, et ühtegi ehitist ei paigaldata, 
kui tavapärase korrashoiu tegevustes on soovitav vaba läbipääs.  

3.1.3 
ehitise paigalduslik nominaalgabariit (structure installation nominal gauge) 
kõigi ehitiste puhul vabaks jääv ruum rongiliikluseks ja teehoolduseks, mis hõlmab määratud ruumiosad 
ohutuseks ja hoolduseks koos reservvaruga, mille määrab raudtee taristu eest vastutaja 

MÄRKUS 1 Selle ruumiga võib näiteks arvestada erandlikke dünaamilisi liikumisi, võimalikke kiiruse suurendamisi, 
ristsuunas puhuvaid tuuli, aerodünaamilisi efekte jms. 

3.2 
teede telgedevaheline kaugus (distance between track centres) 
vaadeldavate teede telgedevaheline kaugus, mis on mõõdetud väiksema välisrööpa kõrgendusega tee, mida 
nimetatakse võrdlusteeks, sõidupinnaga paralleelselt 

MÄRKUS 1 Tee telgedevaheline kaugus määratakse sageli telgjoonte vahekauguse alusel, võttes arvesse kõrvuti-
paiknevate teede kahe rööpa vahelist kaugust. Tegelikud võrdlusbaasid (abijoon, abitasapind, tee keskjooned) on eri raud-
teevõrkudes erisugused.  

MÄRKUS 2 Selles standardis kohaldatav telgjoontevahelise kauguse määratlus võib erineda teistel rakendusaladel (nt 
tee-ehitusel) kasutatavast. Eri teisendusreeglite määratlemine on taristu haldaja vastutusalas. 

See dokument on EVS-i poolt loodud eelvaade




