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EN 60034-1:2010 EESSÕNA 

IEC tehnilise komitee TC 2 (Rotating machinery) koostatud rahvusvahelise standardi IEC 60034-1:2010 tekst, 
koos CENELEC-i tehnilise komitee TC 2 (Rotating machinery) koostatud ühismuutusega, esitati vormikohasele 
hääletusele ja võeti CENELEC-i poolt 01.10.2010 vastu kui EN 60034-1. 

See Euroopa standard asendab standardit EN 60034-1:2004. 

Tuleb pöörata tähelepanu võimalusele, et standardi mõni osa võib olla patendiõiguse subjekt. CEN-i ja 
CENELEC-i ei saa pidada vastutavaks sellis(t)e patendiõigus(t)e väljaselgitamise eest. 

Kehtestati järgmised tähtpäevad: 

¯ viimane tähtpäev Euroopa standardi kehtestamiseks riigi 

tasandil identse rahvusliku standardi avaldamisega või 

jõustumisteate meetodil kinnitamisega 

 

(dop) 

 

2011-10-01 

¯ viimane tähtpäev Euroopa standardiga vastuolus olevate 
rahvuslike standardite tühistamiseks 

 
(dow) 

 
2013-10-01 

Selle Euroopa standardi eelnõu on koostatud Euroopa Komisjoni ja Euroopa Vabakaubanduse Assotsiatsiooni 
poolt CENELEC-ile antud mandaadi alusel ja vastab Euroopa direktiivide �2004/108/EÜ ning 2006/95/EÜ� 
põhinõuetele. Vt lisa ZZ. 

EE MÄRKUS Euroopa direktiiv 2004/108/EÜ (15. detsember 2004, nn elektromagnetilise ühilduvuse direktiiv) käsitleb 

liikmesriikide elektromagnetilise ühilduvuse alaste õigusaktide ühtlustamist, direktiiv 2006/95/EÜ (12. detsember 2006, nn 
madalpingedirektiiv) aga teatavates pingevahemikes kasutatavaid elektriseadmeid käsitlevate õigusaktide ühtlustamist. 

Lisa ZA on lisanud CENELEC. 

Jõustumisteade 

CENELEC on rahvusvahelise standardi �IEC 60034-1:2010� teksti koos allpool toodud kokkulepitud 
ühismuutustega üle võtnud Euroopa standardina. 

EE MÄRKUS Selles standardis on rahvusvahelise standardi ühismuutused tähistatud püstkriipsuga lehe välisveerisel. 

ÜHISMUUTUS 

13 ELEKTROMAGNETILINE ÜHILDUVUS 

13.2 Häiringukindlus 

13.2.2 Masinad, mis sisaldavad elektroonikaahelaid 

Lisada jaotise 13.3.2 lõppu järgmine hoiatus: 

HOIATUS: klassi A kuuluvad seadmed on ette nähtud kasutamiseks tööstuskeskkonnas. Kasutajale mõeldud 

dokumentatsiooni tuleb võtta märge, mis juhiks tähelepanu asjaolule, et muudes keskkondades võib tekkida 

raskusi elektromagnetilise ühilduvuse tagamisel nii juhtivuslike kui ka kiirguslike häiringute korraI. 

See dokument on EVS-i poolt loodud eelvaade



EVS-EN 60034-1:2010 

6 

1 KÄSITLUSALA 

IEC 60034 see osa kehtib kõigi pöörlevate elektrimasinate kohta, väljaarvatult need, mida käsitlevad muud IEC 

standardid, nt IEC 60349 [10]1). 

Selle standardi käsitlusalasse kuuluvate masinate kohta võib olla ka teisi publikatsioone, mis sisaldavad 

asendavaid, muutvaid või täiendavaid nõudeid, näiteks IEC 60079 [8] ja IEC 60092 [9]. 

MÄRKUS Kui selle standardi mõnda jaotist on muudetud, et arvestada erirakendusi, nt radioaktiivse kiirguse oludes või 

maailmaruumis talitlevaid masinaid, kehtivad nende kohta kõik muud sobivad jaotised. 

2 NORMIVIITED 

Alljärgnevalt nimetatud dokumendid on vajalikud selle standardi rakendamiseks. Dateeritud viidete korral kehtib 
üksnes viidatud väljaanne. Dateerimata viidete korral kehtib viidatud dokumendi uusim väljaanne koos võimalike 

muudatustega. 

IEC 60027-1. Letter symbols to be used in electrical technology  Part 1: General 

IEC 60027-4. Letter symbols to be used in electrical technology  Part 4: Rotating electrical machines 

IEC 60034-2 (kõik osad). Rotating electrical machines  Part 2: Standard methods for determining losses and 
efficiency from tests (excluding machines for traction vehicles) 

IEC 60034-3. Rotating electrical machines  Part 3: Specific requirements for synchronous generators driven by 
steam turbines or combustion gas turbines 

IEC 60034-5. Rotating electrical machines  Part 5: Degrees of protection provided by the integral design of 
rotating electrical machines (IP code) � Classification 

IEC 60034-8. Rotating electrical machines � Part 8: Terminal markings and direction of rotation 

IEC 60034-12. Rotating electrical machines  Part 12: Starting performance of single-speed three-phase cage 
induction motors 

IEC 60034-15. Rotating electrical machines  Part 15: Impulse voltage withstand levels of form-wound stator 
coils for rotating a.c. machines  

IEC 60034-17. Rotating electrical machines  Part 17: Cage induction motors when fed from converters � 
Application guide 

IEC 60034-18 (kõik osad). Rotating electrical machines � Part 18: Functional evaluation of insulating systems  

IEC 60034-30. Rotating electrical machines � Part 30: Efficiency classes of single-speed, three-phase, cage-
induction motors (IE-code)  

IEC 60038. IEC standard voltages 

IEC 60050-411:1996. International Electrotechnical Vocabulary (IEV)  Chapter 411: Rotating machines 

IEC 60060-1. High-voltage test techniques � Part 1: General definitions and test requirements 

IEC 60072 (kõik osad). Dimensions and output series for rotating electrical machines  

                                                      

1) Nurksulgudes esitatud numbrid tähendavad viiteid kirjandusele. 

See dokument on EVS-i poolt loodud eelvaade
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IEC 60085. Electrical insulation � Thermal evaluation and designation 

IEC 60204-1. Safety of machinery � Electrical equipment of machines � Part 1: General requirements 

IEC 60204-11. Safety of machinery � Electrical equipment of machines � Part 11: Requirements for HV 
equipment for voltages above 1 000 V a.c. or 1 500 V d.c. and not exceeding 36 kV 

IEC 60335-1. Household and similar electrical appliances � Safety � Part 1: General requirements 

IEC 60445. Basic and safety principles for man-machine interface, marking and identification � Identification of 
equipment terminals and conductor terminals 

IEC 60664-1. Insulation coordination for equipment within low-voltage systems � Part 1: Principles, 
requirements and tests 

IEC 60971. Semiconductor convertors. Identification code for convertor connections2) 

IEC 61293. Marking of electrical equipment with ratings related to electrical supply � Safety requirements 

CISPR 11. Industrial, scientific and medical equipment � Radiofrequency disturbance characteristics � Limits 
and methods of measurement 

CISPR 14 (kõik osad). Electromagnetic compatibility � Requirements for household appliances, electric tools 
and similar apparatus  

CISPR 16 (kõik osad). Specification for radio disturbance and immunity measuring apparatus and methods 

EE MÄRKUS Ülalloetletuist on eesti keeles ilmunud alljärgnevalt nimetatud standardid.  

EVS-EN 60027-1:2006+A2:2007. Elektrotehnikas kasutatavad tähised. Osa 1: Üldtähised 

EVS-EN 60027-4:2007. Elektrotehnikas kasutatavad tähised. Osa 4: Pöörlevad elektrimasinad 

EVS-EN 60034-30:2009. Pöörlevad elektrimasinad. Osa 30: Ühekiiruseliste kolmefaasiliste lühisrootoriga asünkroon-
mootorite tõhususklassid (IE-kood) 

EVS-IEC 60038:2010. IEC standardpinged 

EVS-EN 60445:2011. Inimese-masina-liidese üld- ja ohutuspõhimõtted, märgistus ja tuvastamine. Seadmeklemmide, juhtide 
otste ja juhtide tuvastamine 

EVS-EN 60664-1:2008. Madalpingepaigaldistes kasutatavate seadmete isolatsiooni koordinatsioon. Osa 1: Põhimõtted, 

nõuded ja katsetused 

3 TERMINID JA MÄÄRATLUSED 

Standardi rakendamisel kasutatakse IEC 60050-411 termineid ja määratlusi, millest mõned on siin käepärasuse 

huvides korratud, ning alljärgnevalt esitatud termineid ja määratlusi. 

MÄRKUS 1 Terminiartiklites 3.17 kuni 3.22 nimetamata jahutusviiside ja -ainete määratlused tuleb võtta standardist 

IEC 60034-6 [1]. 

MÄRKUS 2 Selles standardis mõeldakse termini �kokkulepe� all tootja ja ostja vahelist kokkulepet. 

EE MÄRKUS Peale eestikeelsete on alljärgnevas jaotises esitatud ka inglis- ja prantsuskeelsed terminid, mis on võetud 

selle standardi neis keeltes avaldatud tekstidest, ja saksakeelsed terminid, mis on põhiliselt võetud standardist  
IEC 60050-411:1996, mõned aga ka teistest standarditest. Määratlused on esitatud eesti ja inglise keeles.  

                                                      

2) IEC 60971 tühistati ilma asendamiseta aastal 2004. 

See dokument on EVS-i poolt loodud eelvaade




