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EUROOPA EESSÕNA 

IEC tehnilise komitee TC 44 „Safety of machinery – Electrotechnical aspects“ koostatud dokumendi 
44/885/FDIS tekst, rahvusvahelise standardi IEC 62061 tulevane teine väljaanne on esitatud IEC ja 
CENELEC-i paralleelsele hääletusele ja CENELEC on selle üle võtnud standardina EN IEC 62061:2021. 

Kehtestatud on järgmised tähtpäevad: 

• viimane tähtpäev selle dokumendi kehtestamiseks riigi tasandil identse 
rahvusliku standardi avaldamisega või jõustumisteate meetodil 
kinnitamisega 

(dop) 2022-01-26 

• viimane tähtpäev selle dokumendiga vastuolus olevate rahvuslike 
standardite tühistamiseks 

(dow) 2024-04-26 

See dokument asendab standardit EN 62061:2005 ning kõiki selle võimalikke muudatusi ja parandusi. 

Tuleb pöörata tähelepanu võimalusele, et standardi mõni osa võib olla patendiõiguse objekt. CENELEC ei 
vastuta sellis(t)e patendiõigus(t)e väljaselgitamise ega selgumise eest. 

Standard on koostatud mandaadi alusel, mille on Euroopa Elektrotehnika Standardimiskomiteele 
(CENELEC) andnud Euroopa Komisjon ja Euroopa Vabakaubanduse Assotsiatsioon, ja see toetab EL-i 
direktiivi(de) olulisi nõudeid. 

Teave EL-i direktiivi(de) kohta on esitatud teatmelisas ZZ, mis on selle dokumendi lahutamatu osa. 

Igasugune tagasiside ja küsimused selle dokumendi kohta tuleks suunata dokumendi kasutaja rahvuslikule 
komiteele. Täielik loetelu nende organisatsioonide kohta on leitav CENELEC-i veebilehelt. 

Jõustumisteade 

CENELEC on rahvusvahelise standardi IEC 62061:2021 teksti muutmata kujul üle võtnud Euroopa 
standardina. 

Ametliku väljaande kirjanduse loetelus tuleb viidatud standarditele lisada järgmised märkused: 
IEC 60068 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 60068 (sari). 

IEC 60364-4-41:2005 MÄRKUS Harmoneeritud kui HD 60364-4-41:2017. 

IEC 60529 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 60529. 

IEC 60721 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 60721-3-9:1993/A1 (sari). 

IEC 60812 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 60812. 

IEC 60947-4-1:2018 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 60947-4-1:2019 (muutmata). 

IEC 60947-5-1 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 60947-5-1. 

IEC 60947-5-3 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 60947-5-3. 

IEC 60947-5-5 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 60947-5-5. 

IEC 60947-5-8 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 60947-5-8. 

IEC 61000-6-7 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61000-6-7. 

IEC 61025:2006 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61025:2007 (muutmata). 

IEC 61131-2:2017 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61131-2:2017 (muutmata) avaldamisel. 

IEC 61131-6:2012 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61131-6:2012 (muutmata). 

IEC 61140:2016 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61140:2016 (muutmata). 
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IEC 61165 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61165. 

IEC 61204-7:2016 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 61204-7:2018 (muutmata). 

IEC 61310 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61310 (sari). 

IEC 61326-3-1 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61326-3-1. 

IEC 61496 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 61496 (sari). 

IEC 61508-1:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61508-1:2010 (muutmata). 

IEC 61508-4:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61508-4:2010 (muutmata). 

IEC 61508-5:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61508-5:2010 (muutmata). 

IEC 61508-6:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61508-6:2010 (muutmata). 

IEC 61508-7:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61508-7:2010 (muutmata). 

IEC 61511 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61511 (sari). 

IEC 61511-1:2016 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61511-1:2017 (muutmata). 

IEC 61511-1:2016/A1:2017 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61511-1:2017/A1:2017 (muutmata). 

IEC 61511-3:2016 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61511-3:2017 (muutmata). 

IEC 61649 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61649. 

IEC 61709:2017 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61709:2017 (muutmata). 

IEC 61784-3 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61784-3 (sari). 

IEC 61784-3:2016 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61784-3:2016 (muutmata). 

IEC 61800-5-2 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61800-5-2. 

IEC 61810 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 61810 (sari). 

IEC 62443 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 62443 (sari). 

IEC 62477 (sari) MÄRKUS Harmoneeritud kui EN IEC 62477 (sari). 

IEC 62502 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN 62502. 

ISO/IEC 27001:2013 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO/IEC 27001:2017 (muutmata). 

ISO 4413:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 4413:2010 (muutmata). 

ISO 4414:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 4414:2010 (muutmata). 

ISO 11161:2007 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 11161:2007 (muutmata). 

ISO 13850:2015 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 13850:2015 (muutmata). 

ISO 13851:2019 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 13851:2019 (muutmata). 

ISO 13855:2010 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 13855:2010 (muutmata). 

ISO 14118:2017 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 14118:2018 (muutmata). 

ISO 14119:2013 MÄRKUS Harmoneeritud kui EN ISO 14119:2013 (muutmata). 

ISO/TR 22100-4:2018 MÄRKUS Harmoneeritud kui CEN ISO/TR 22100-4:2020 (muutmata). 

!MUUDATUSE A1 EUROOPA EESSÕNA 

IEC tehnilise komitee TC 44 „Safety of machinery - Electrotechnical aspects“ koostatud dokumendi 
44/1020/FDIS tekst, rahvusvahelise standardi IEC 62061 tulevane esimene muudatus on esitatud IEC ja 
CENELEC-i paralleelsele hääletusele ja CENELEC on selle üle võtnud kui EN IEC 62061:2021/A1:2024. 

Kehtestatud on järgmised tähtpäevad: 
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• viimane tähtpäev selle dokumendi kehtestamiseks riigi 
tasandil identse rahvusliku standardi avaldamisega või 
jõustumisteate meetodil kinnitamisega 

(dop) 2024-12-28 

• viimane tähtpäev selle dokumendiga vastuolus olevate 
rahvuslike standardite tühistamiseks 

(dow) 2027-06-28 

Tuleb pöörata tähelepanu võimalusele, et dokumendi mõni osa võib olla patendiõiguse objekt. CENELEC ei 
vastuta sellis(t)e patendiõigus(t)e väljaselgitamise ega selgumise eest. 

Dokument on koostatud standardimistaotluse alusel, mille on Euroopa Elektrotehnika 
Standardimiskomiteele (CENELEC) suunanud Euroopa Komisjon. Euroopa Vabakaubanduse 
Assotsiatsiooni (EFTA) riikide alaline komitee kiidab edaspidi heaks need taotlused liikmesriikide jaoks. 

Teave EL-i õigusaktide kohta on esitatud teatmelisas ZZ, mis on selle dokumendi lahutamatu osa. 

Igasugune tagasiside ja küsimused selle dokumendi kohta tuleks suunata dokumendi kasutaja rahvuslikule 
standardimisorganisatsioonile / rahvuslikule komiteele. Täielik loetelu nende organisatsioonide kohta on 
leitav CEN-i ja CENELEC-i veebilehtedelt. 

Jõustumisteade 

CENELEC on rahvusvahelise standardi IEC 62061:2021/AMD1:2024 teksti muutmata kujul üle võtnud 
Euroopa standardina. 

Ametliku väljaande kirjanduse loetelus tuleb viidatud standarditele lisada järgmised märkused: 
IEC 61784-3:2021 MÄRKUS Üle võetud kui EN IEC 61784-3:2021 (muutmata). 

IEC/TS 63074:2023 MÄRKUS Üle võetud kui CLC IEC/TS 63074:2024 (muutmata). 

IEC/TS 63394:2023 MÄRKUS Üle võetud kui CLC IEC/TS 63394:2024 (muutmata)." 
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EESSÕNA 

1) Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon (International Electrotechnical Commission, IEC) on 
ülemaailmne standardimisorganisatsioon, mis hõlmab kõiki rahvuslikke elektrotehnikakomiteesid 
(IEC rahvuslikke komiteesid). IEC ülesanne on arendada rahvusvahelist koostööd kõigis elektri- ja 
elektroonikaalastes standardimisküsimustes. Selleks avaldab IEC lisaks oma muudele tegevusaladele 
rahvusvahelisi standardeid, tehnilisi spetsifikatsioone, tehnilisi aruandeid, avalikult kättesaadavaid 
spetsifikatsioone (Publicly Available Specifications, PAS) ja juhendeid (edaspidi IEC publikatsioon(id)). 
Nende koostamine on usaldatud tehnilistele komiteedele; iga IEC rahvuslik komitee, kes on 
käsitletavast valdkonnast huvitatud, võib selles koostamistöös osaleda. Publikatsioonide koostamises 
osalevad käsikäes IEC-ga ka rahvusvahelised ja riiklikud organisatsioonid ning vabaühendused. IEC 
teeb tihedat koostööd Rahvusvahelise Standardimisorganisatsiooniga (International Organization for 
Standardization, ISO) nende organisatsioonide vahelises kokkuleppes sätestatud tingimuste kohaselt. 

2) Kuna IEC igas tehnilises komitees on esindatud kõik asjahuvilised rahvuslikud komiteed, väljendavad 
IEC otsused või kokkulepped olulistes tehnilistes küsimustes suurimal võimalikul määral 
rahvusvahelist arvamuskonsensust. 

3) IEC publikatsioonid kujutavad endast rahvusvaheliseks kasutamiseks mõeldud soovitusi ja on 
sellistena IEC rahvuslikes komiteedes heaks kiidetud. Kuigi on tehtud kõik, et tagada IEC 
publikatsioonide tehniline täpsus, ei saa IEC vastutada selle eest, mis viisil neid kasutatakse, ega selle 
eest, kui lõpptarbija neid valesti mõistab. 

4) Rahvusvahelise ühtlustamise huvides võtavad IEC rahvuslikud komiteed IEC publikatsioone 
läbipaistvalt ja suurimal võimalikul määral kasutusele oma rahvuslikes ja regionaalsetes 
publikatsioonides. Lahknevused IEC publikatsioonide ja vastavate rahvuslike või regionaalsete 
publikatsioonide vahel peavad olema viimastes selgelt esile toodud. 

5) IEC ei osuta nõuetele vastavuse tõendamise teenust. Sõltumatud sertifitseerimisasutused osutavad 
vastavushindamisteenuseid ja mõnes valdkonnas juurdepääsu IEC vastavusmärkidele. IEC ei vastuta 
sõltumatute sertifitseerimisasutuste osutatud teenuste eest. 

6) Kõik kasutajad peaksid veenduma, et nad kasutavad selle publikatsiooni uusimat väljaannet. 

7) IEC-d, selle juhte, töötajaid, teenistujaid ega agente, sealhulgas tehniliste komiteede ja IEC rahvuslike 
komiteede eksperte ega liikmeid, ei saa pidada vastutavaks mingit liiki otseste ega kaudsete 
isikuvigastuste, omandi- või muu kahjustuse ega kulude (sealhulgas seaduslike maksude) eest, mis 
võivad olla tekkinud selle või mõne muu IEC publikatsiooni kasutamisel või sellega seoses. 

8) Tuleb pöörata tähelepanu selle publikatsiooni normiviidetele. Viidatud publikatsioonide kasutamine 
on vajalik selle publikatsiooni õigeks rakendamiseks. 

9) Tuleb pöörata tähelepanu võimalusele, et selle IEC publikatsiooni mõni osa võib olla patendiõiguse 
objekt. IEC ei vastuta sellis(t)e patendiõigus(t)e väljaselgitamise ega selgumise eest. 

Standardi IEC 62061 on koostanud IEC tehniline komitee IEC/TC 44 „Safety of machinery – Electrotechnical 
aspects“. See on rahvusvaheline standard. 

See teine väljaanne tühistab ja asendab 2005. aastal välja antud esimest väljaannet, selle muudatust 1:2012 
ja muudatust 2:2015. See väljaanne kujutab endast tehnilist uustöötlust. 

See väljaanne sisaldab eelmise väljaandega võrreldes järgmisi olulisi tehnilisi muudatusi: 

— struktuuri on muudetud ja sisu on ajakohastatud, et kajastada ohutusfunktsiooni 
projekteerimisprotsessi; 
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— standardit on laiendatud mitteelektrilisele tehnikale; 

— määratlusi on ajakohastatud, et viia need vastavusse standardiga IEC 61508-4; 

— kasutusele võetud funktsionaalne ohutuskava ja ajakohastatud konfiguratsioonihaldus (peatükk 4); 

— laiendatud on parameetrite määramise nõudeid (peatükk 6); 

— lisatud on viide turvalisuse nõuetele (jaotis 6.8); 

— lisatud on nõuded korralise katsetamise kohta (jaotis 6.9); 

— lisatud on mitmesugused täiustused ja selgitused arhitektuuriliste lahenduste ja töökindlusarvutuste 
kohta (peatükid 6 ja 7); 

— alamsüsteemi „SILCL“ asemel on kasutusele võetud „ohutuse terviklikkuse kõrgeim tase“ (peatükk 7); 

— kirjeldatud on tarkvara kasutusjuhtumeid, sealhulgas nõudeid tarkvarale (peatükk 8); 

— lisatud on nõuded sõltumatuse kohta tarkvara kontrollimisel (peatükk 8) ja valideerimisel (peatükk 9); 

— lisatud on uus teatmelisa koos näidetega (lisa G); 

— uued teatmelisad suuruse MTTFD tüüpväärtuste, diagnostika ja arhitektuuri arvutusmeetoditega 
(lisad C, D ja H). 

Selle rahvusvahelise standardi tekst põhineb järgmistel dokumentidel: 

Lõppkavand Hääletusaruanne 

44/885/FDIS 44/888/RVD 

Täieliku teabe selle standardi heakskiiduhääletuse kohta saab ülaltoodud tabelis viidatud 
hääletusaruandest. 

Selle rahvusvahelise standardi koostamisel kasutati inglise keelt. 

See dokument on kavandatud ISO/IEC direktiivide 2. osa kohaselt ning välja töötatud ISO/IEC direktiivide 
1. osa ja ISO/IEC direktiivide IEC täienduse kohaselt, mis on leitavad veebilehelt 
www.iec.ch/members_experts/refdocs. IEC välja töötatud põhilisi dokumenditüüpe on kirjeldatud 
detailselt veebilehel www.iec.ch/standardsdev/publications. 

Komitee on otsustanud, et selle dokumendi sisu jääb muutumatuks kuni alalhoiutähtpäevani, mis on 
toodud IEC veebilehel http://webstore.iec.ch vastava dokumendiga seotud andmetes. Sellel kuupäeval 
dokument kas 

• kinnitatakse uuesti, 

• tühistatakse, 

• asendatakse uustöötlusega või 

• muudetakse. 

OLULINE! Selle publikatsiooni tiitellehel olev märge „sisaldab värvilisi lehekülgi“ näitab, et see 
sisaldab värve, mida peetakse selle sisu õigesti mõistmisel vajalikuks. Seepärast peaksid kasutajad 
seda dokumenti printima värviprinteriga. 

  

See dokum
ent on EVS-i poolt loodud eelvaade
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!MUUDATUSE AMD 1 EESSÕNA 

1) Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon (International Electrotechnical Commission, IEC) on 
ülemaailmne standardimisorganisatsioon, mis hõlmab kõiki rahvuslikke elektrotehnikakomiteesid 
(IEC rahvuslikke komiteesid). IEC ülesanne on arendada rahvusvahelist koostööd kõigis elektri- ja 
elektroonikaalastes standardimisküsimustes. Selleks avaldab IEC lisaks oma muudele tegevusaladele 
rahvusvahelisi standardeid, tehnilisi spetsifikatsioone, tehnilisi aruandeid, avalikult kättesaadavaid 
spetsifikatsioone (Publicly Available Specifications, PAS) ja juhendeid (edaspidi IEC publikatsioon(id)). 
Nende koostamine on usaldatud tehnilistele komiteedele; iga IEC rahvuslik komitee, kes on 
käsitletavast valdkonnast huvitatud, võib selles koostamistöös osaleda. Publikatsioonide koostamises 
osalevad ka IEC-ga seotud rahvusvahelised riiklikud organisatsioonid ning vabaühendused. IEC teeb 
tihedat koostööd Rahvusvahelise Standardimisorganisatsiooniga (International Organization for 
Standardization, ISO) nende organisatsioonide vahelises kokkuleppes sätestatud tingimuste kohaselt. 

2) Kuna IEC igas tehnilises komitees on esindatud kõik asjahuvilised rahvuslikud komiteed, väljendavad 
IEC otsused või kokkulepped olulistes tehnilistes küsimustes suurimal võimalikul määral 
rahvusvahelist arvamuskonsensust. 

3) IEC publikatsioonid kujutavad endast rahvusvaheliseks kasutamiseks mõeldud soovitusi ja on 
sellistena IEC rahvuslikes komiteedes heaks kiidetud. Kuigi on tehtud kõik, et tagada IEC 
publikatsioonide tehniline täpsus, ei saa IEC vastutada selle eest, mis viisil neid kasutatakse, ega selle 
eest, kui lõpptarbija neid valesti mõistab. 

4) Rahvusvahelise ühtlustamise huvides võtavad IEC rahvuslikud komiteed IEC publikatsioone 
läbipaistvalt ja suurimal võimalikul määral kasutusele oma rahvuslikes ja regionaalsetes 
publikatsioonides. Lahknevused IEC publikatsioonide ja vastavate rahvuslike või regionaalsete 
publikatsioonide vahel peavad olema viimastes selgelt esile toodud. 

5) IEC ei osuta nõuetele vastavuse tõendamise teenust. Sõltumatud sertifitseerimisasutused osutavad 
vastavushindamisteenuseid ja mõnes valdkonnas juurdepääsu IEC vastavusmärkidele. IEC ei vastuta 
sõltumatute sertifitseerimisasutuste osutatud teenuste eest. 

6) Kõik kasutajad peaksid veenduma, et nad kasutavad selle publikatsiooni uusimat väljaannet. 

7) IEC-d, selle juhte, töötajaid, teenistujaid ega agente, sealhulgas tehniliste komiteede ja IEC rahvuslike 
komiteede eksperte ega liikmeid, ei saa pidada vastutavaks mingit liiki otseste ega kaudsete 
isikuvigastuste, omandi- või muu kahjustuse ega kulude (sealhulgas seaduslike maksude) eest, mis 
võivad olla tekkinud selle või mõne muu IEC publikatsiooni kasutamisel või sellega seoses. 

8) Tuleb pöörata tähelepanu selle publikatsiooni normiviidetele. Viidatud publikatsioonide kasutamine 
on vajalik selle publikatsiooni õigeks rakendamiseks. 

9) IEC pöörab tähelepanu võimalusele, et selle dokumendi rakendamine võib olla seotud patendi 
(patentide) kasutamisega. IEC ei võta seisukohta mis tahes esitatud patendiõiguste tõendamise, 
kehtivuse ega rakendatavuse eest. Selle dokumendi avaldamise kuupäeva seisuga ei ole IEC saanud 
teateid patendi (patentide) kohta, mida võib vaja minna selle dokumendi rakendamiseks. Dokumendi 
kasutajaid on siiski hoiatatud, et siin esitatu ei pruugi olla uusim teave, mis võib olla saadud 
patendiandmebaasist (kättesaadav veebilehelt https://patents.iec.ch). IEC ei vastuta sellis(t)e 
patendiõigus(t)e väljaselgitamise ega selgumise eest. 

Rahvusvahelise standardi IEC 62061:2021 muudatuse 1 on koostanud IEC tehniline komitee IEC/TC 44 
„Safety of machinery – Electrotechnical aspects“. 

Selle rahvusvahelise standardi tekst põhineb järgmistel dokumentidel: 

See dokum
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Kavand Hääletusaruanne 

44/1020/FDIS 44/1024/RVD 

Täieliku teabe selle standardi heakskiiduhääletuse kohta saab ülaltoodud tabelis viidatud 
hääletusaruandest. 

Selle muudatuse väljatöötamisel on kasutatud inglise keelt. 

See dokument on kavandatud ISO/IEC direktiivide 2. osa kohaselt ja välja töötatud ISO/IEC direktiivide 1. 
osa ja ISO/IEC direktiivide „IEC Supplement“ kohaselt, mis on kättesaadav veebilehelt 
www.iec.ch/members_experts/refdocs. Peamised IEC välja töötatud dokumenditüübid on täpsemalt 
kirjeldatud veebilehel www.iec.ch/standardsdev/publications. 

Komitee on otsustanud, et selle dokumendi sisu jääb muutumatuks kuni alalhoiutähtpäevani, mis on 
toodud IEC veebilehel http://webstore.iec.ch vastava dokumendiga seotud andmetes. Sellel kuupäeval 
dokument kas 

• kinnitatakse uuesti, 

• tühistatakse või 

• muudetakse." 

  

See dokum
ent on EVS-i poolt loodud eelvaade
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SISSEJUHATUS 

Automatiseerimise, suurenenud tootmisvajaduse ja operaatori füüsilise pingutuse vähenemise tulemusena 
etendavad masinate ohutusega seotud juhtimissüsteemid (Safety-related Control Systems, SCS) järjest 
suuremat rolli masinate üldise ohutuse saavutamisel. Lisaks on ohutusega seotud juhtimissüsteemides 
endis kasutusel üha keerukamaid elektrontehnilisi lahendusi. 

IEC 62061 määrab kindlaks nõuded masinate ohutusega seotud juhtimissüsteemide projekteerimisele ja 
rakendamisele. Standardi IEC 61508 raames on see dokument suunatud masinaehitussektorile. 

MÄRKUS Kuigi standardid IEC 62061 ja ISO 13849-1 kasutavad ohutusega seotud juhtimissüsteemide 
kavandamisel erisuguseid meetodeid, on nende ühine eesmärk vähendada riske. 

See rahvusvaheline standard on mõeldud kasutamiseks nii masinate projekteerijatele, nende 
juhtimissüsteemide tootjatele ja integraatoritele kui ka teistele ohutusega seotud juhtimissüsteemide 
spetsifikatsiooni, projekteerimise ja valideerimisega kaasatud isikutele. Selles esitatakse meetodid ja 
sätestatakse nõuded masinate vajalike ohutusalaste näitajate saavutamiseks ning hõlbustatakse riski 
vähendamiseks mõeldud ohutusfunktsioonide määratlemist. 

See dokument annab masinate ohutusega seotud juhtimissüsteemide funktsionaalse ohutuse raamistiku 
masinaehitussektorile. See hõlmab ainult neid ohutusalaseid elutsükli aspekte, mis on seotud 
ohutusnõuete määratlemisest kuni ohutuse valideerimiseni. Nõuded on esitatud ka masinate ohutusega 
seotud juhtimissüsteemide kasutamist käsitlevale teabele, mis võib olla oluline ohutusega seotud 
juhtimissüsteemide elutsükli hilisemates faasides. 

Masinatel on palju olukordi, kus ohutusega seotud juhtimissüsteeme kasutatakse riski vähendamiseks ette 
nähtud ohutusmeetmete osana. Tüüpiline juhtum on kaitsepiirde blokeeringu kasutamine, mis pääsu 
avamisel ohualasse annab masina juhtimissüsteemi ohutusega seotud osadele signaali masina ohtliku 
talitluse peatamiseks. Automaatikas aitab masinaprotsessi korrektseks toimimiseks kasutatav 
juhtimissüsteem sageli kaasa ka ohutuse tagamisele, aidates vähendada riske, mis on otseselt seotud 
juhtimissüsteemi riketest tulenevate ohtudega. See dokument annab metoodika ja nõuded, et 

• määrata igale ohutusega seotud juhtimissüsteemi ohutusfunktsioonile nõutav tervikohutus; 

• kavandada määratud ohutus- või juhtimisfunktsiooni(de)le vastavat ohutusega seotud 
juhtimissüsteemi; 

• integreerida ohutusega seotud alamsüsteeme, mis on projekteeritud kooskõlas muude kehtivate 
funktsionaalse ohutusega seotud standarditega (vt jaotis 6.3.4); 

• valideerida ohutusega seotud juhtimissüsteemi. 

See dokument on mõeldud kasutamiseks süstemaatilises riskide vähendamise raamistikus kooskõlas 
standardis ISO 12100 kirjeldatud riskihindamisega. Ohutuse terviklikkuse määramise soovituslikud 
meetodid on esitatud teatmelisas A. 

See dokum
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1 KÄSITLUSALA 

See rahvusvaheline standard määrab kindlaks nõuded ja annab soovitusi masinate ohutusega seotud 
juhtimissüsteemide projekteerimiseks, integreerimiseks ja valideerimiseks. Seda kohaldatakse 
juhtimissüsteemidele, mida kasutatakse kas üksikult või kombineeritult niisuguste masinate 
ohutusfunktsioonide täitmiseks, mida töötamise ajal käsitsi ei teisaldata, sealhulgas koordineeritult koos 
töötavate masinate rühma puhul. 

See dokument on masinaehitussektorialane dokument standardisarja IEC 61508 raamistikus. 

Keeruliste programmeeritavate elektrooniliste alamsüsteemide või alamsüsteemi elementide 
projekteerimine ei kuulu selle dokumendi käsitlusalasse. See kuulub standardi IEC 61508 või sellega 
seotud standardite käsitlusalasse; vt joonis 1. 

MÄRKUS 1 Niisuguseid elemente nagu kiibisüsteeme või mikrokontrolleri plaate peetakse keerukateks 
programmeeritavateks elektroonilisteks alamsüsteemideks. 

Selle sektori standardi põhiosa määrab kindlaks üldnõuded suure või pideva nõudlusega talitlusmooduses 
kasutamiseks mõeldud ohutusega seotud juhtimissüsteemi projekteerimisele ja kontrollimisele. 

See dokument 

— käsitleb ainult funktsionaalse ohutuse nõudeid, mille eesmärk on vähendada ohtlike olukordade riski; 

— piirdub riskidega, mis tulenevad otseselt masina enda või koordineeritult koos töötavate masinate 
rühma ohtudest. 

MÄRKUS 2 Nõuded muudest ohtudest tulenevate riskide vähendamiseks on sätestatud asjakohastes 
valdkonnastandardites. Näiteks juhul, mil masin(ad) on protsessi toimiv osa, on lisateave saadaval standardis 
IEC 61511. 

See dokument ei hõlma 

— elektriohte, mis tulenevad elektrilisest juhtimisseadmest (nt elektrilööki – vt IEC 60204-1); 

— muid masina tasandil vajalikke ohutusnõudeid, näiteks kaitsepiirdeid; 

— turvaaspektide erimeetmeid – vt !IEC TS 63074". 

See dokument ei ole mõeldud tehnilise arengu piiramiseks ega pärssimiseks. 

Joonis 1 illustreerib selle dokumendi käsitlusala. 

See dokum
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Joonis 1 — Selle dokumendi käsitlusala 

2 NORMIVIITED 

Allpool nimetatud dokumentidele on tekstis viidatud selliselt, et nende sisu kujutab endast kas osaliselt või 
tervenisti selle dokumendi nõudeid. Dateeritud viidete korral kehtib üksnes viidatud väljaanne. 
Dateerimata viidete korral kehtib viidatud dokumendi uusim väljaanne koos võimalike muudatustega. 

IEC 60204-1:2016. Safety of machinery – Electrical equipment of machines – Part 1: General requirements 

IEC 61000-1-2:2016. Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 1-2: General – Methodology for the 
achievement of functional safety of electrical and electronic systems including equipment with regard to 
electromagnetic phenomena 

IEC 61508 (kõik osad). Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related 
systems 

IEC 61508-2:2010. Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related 
systems – Part 2: Requirements for electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems 

IEC 61508-3:2010. Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related 
systems – Part 3: Software requirements 

ISO 12100:2010. Safety of machinery – General principles for design – Risk assessment and risk reduction 
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ISO 13849 (kõik osad). Safety of machinery – Safety-related parts of control systems 

ISO 13849-1:2015. Safety of machinery – Safety-related parts of control systems – Part 1: General principles 
for design 

ISO 13849-2:2012. Safety of machinery – Safety-related parts of control systems – Part 2: Validation 

3 TERMINID, MÄÄRATLUSED JA LÜHENDID 

3.1 Määratluste tähestikuline loend 

Standardis IEC 62061 kasutatud terminid on esitatud tabelis 1. Siia on lisatud ka mõned masinate 
ohutusega seotud üldkasutatavad lühendid. 

Tabel 1 — Standardis IEC 62061 kasutatud terminid 

Termin eesti keeles Termin inglise keeles Määratlus 

rakendustarkvara application software 3.2.59 

arhitektuurne piirang architectural constraint 3.2.46 

arhitektuur architecture 3.2.45 

ohtlike tõrgete keskmine sagedus tunni kohta (PFH) average frequency of dangerous failure per hour (PFH) 3.2.29 

ohtliku tõrke keskmine tõenäosus nõudluse korral 
(PFDavg) 

average probability of dangerous failure on demand 
(PFDavg) 

3.2.31 

(konfiguratsiooni) baaskomplekt baseline (configuration) 3.2.67 

möödapääs, möödaviik bypass 3.2.17 

ühise põhjusega tõrge common cause failure (CCF) 3.2.56 

keerukas komponent complex component 3.2.8 

konfiguratsioonihaldus configuration management 3.2.66 

pidevmoodus continuous mode 3.2.28 

ohtlik tõrge dangerous failure 3.2.52 

nõudlus demand 3.2.25 

diagnostiline katvus (DC) diagnostic coverage (DC) 3.2.49 

diagnostikakatsetuste intervall diagnostic test interval 3.2.50 

manustarkvara embedded software 3.2.60 

tõrge failure 3.2.51 

rike fault 3.2.33 

rikketaluvus fault tolerance 3.2.34 

täieliku variaablusega keel full variability language (FVL) 3.2.61 

funktsionaalne ohutus functional safety 3.2.10 

riistvararikke taluvus hardware fault tolerance (HFT) 3.2.35 

riistvara ohutuse terviklikkus hardware safety integrity 3.2.22 

kahju harm 3.2.12 

oht hazard 3.2.11 

suure nõudluse moodus high demand mode 3.2.27 

See dokum
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