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EUROOPA EESSONA

IEC tehnilise komitee TC 44 ,Safety of machinery - Electrotechnical aspects“ koostatud dokumendi
44/885/FDIS tekst, rahvusvahelise standardi IEC 62061 tulevane teine vidljaanne on esitatud IEC ja
CENELEC-i paralleelsele hailetusele ja CENELEC on selle tile votnud standardina EN IEC 62061:2021.
Kehtestatud on jargmised tdhtpdevad:

e viimane tihtpiev selle dokumendi kehtestamiseks riigi tasandil identse (dop) 2022-01-26
rahvusliku = standardi avaldamisega v&i joustumisteate meetodil
kinnitamisega

e viimane tihtpidev selle dokumendiga vastuolus olevate rahvuslike (dow) 2024-04-26
standardite tithistamiseks

See dokument asendab standardit EN 62061:2005 ning kdiki selle voimalikke muudatusi ja parandusi.

Tuleb poodrata tahelepanu voimalusele, et standardi moéni osa véib olla patendidiguse objekt. CENELEC ei
vastuta sellis(t)e patendidigus(t)e valjaselgitamise ega selgumise eest.

Standard on koostatud mandaadi alusel, mille on Euroopa Elektrotehnika Standardimiskomiteele
(CENELEC) andnud Euroopa Komisjon ja Euroopa Vabakaubanduse Assotsiatsioon, ja see toetab EL-i
direktiivi(de) olulisi ndudeid.

Teave EL-i direktiivi(de) kohta on esitatud teatmelisas ZZ, mis on selle dokumendi lahutamatu osa.

[gasugune tagasiside ja kiisimused selle dokumendi kohta tuleks suunata dokumendi kasutaja rahvuslikule
komiteele. Taielik loetelu nende organisatsioonide kohta on leitav CENELEC-i veebilehelt.

Joustumisteade

CENELEC on rahvusvahelise standardi IEC 62061:2021 teksti muutmata kujul iile vétnud Euroopa
standardina.

Ametliku vailjaande kirjanduse loetelus tuleb viidatud standarditele lisada jairgmised markused:

IEC 60068 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN 60068 (sari).

IEC 60364-4-41:2005 MARKUS Harmoneeritud kui HD 60364-4-41:2017.

IEC 60529 MARKUS Harmoneeritud kui EN 60529.

IEC 60721 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN 60721-3-9:1993/A1 (sari).

IEC 60812 MARKUS Harmoneeritud kui EN IEC 60812.

IEC 60947-4-1:2018 MARKUS Harmoneeritud kui EN IEC 60947-4-1:2019 (muutmata).
IEC 60947-5-1 MARKUS Harmoneeritud kui EN 60947-5-1.

IEC 60947-5-3 MARKUS Harmoneeritud kui EN 60947-5-3.

IEC 60947-5-5 MARKUS Harmoneeritud kui EN 60947-5-5.

IEC 60947-5-8 MARKUS Harmoneeritud kui EN IEC 60947-5-8.

IEC 61000-6-7 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61000-6-7.

IEC 61025:2006 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61025:2007 (muutmata).

IEC 61131-2:2017 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61131-2:2017 (muutmata) avaldamisel.
IEC 61131-6:2012 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61131-6:2012 (muutmata).

IEC 61140:2016 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61140:2016 (muutmata).
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IEC 61165 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61165.

IEC 61204-7:2016 MARKUS Harmoneeritud kui EN IEC 61204-7:2018 (muutmata).
IEC 61310 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN 61310 (sari).

IEC 61326-3-1 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61326-3-1.

IEC 61496 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN [EC 61496 (sari).

IEC 61508-1:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61508-1:2010 (muutmata).
IEC 61508-4:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61508-4:2010 (muutmata).
IEC 61508-5:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61508-5:2010 (muutmata).
IEC 61508-6:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61508-6:2010 (muutmata).
IEC 61508-7:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61508-7:2010 (muutmata).
IEC 61511 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN 61511 (sari).

IEC 61511-1:2016 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61511-1:2017 (muutmata).
IEC 61511-1:2016/A1:2017 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61511-1:2017/A1:2017 (muutmata).
IEC 61511-3:2016 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61511-3:2017 (muutmata).
IEC 61649 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61649.

IEC 61709:2017 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61709:2017 (muutmata).

IEC 61784-3 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN 61784-3 (sari).

IEC 61784-3:2016 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61784-3:2016 (muutmata).
IEC 61800-5-2 MARKUS Harmoneeritud kui EN 61800-5-2.

IEC 61810 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN 61810 (sari).

IEC 62443 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN IEC 62443 (sari).

IEC 62477 (sari) MARKUS Harmoneeritud kui EN [EC 62477 (sari).

IEC 62502 MARKUS  Harmoneeritud kui EN 62502.

ISO/IEC 27001:2013 MARKUS Harmoneeritud kui EN [SO/IEC 27001:2017 (muutmata).
IS0 4413:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN I1SO 4413:2010 (muutmata).
ISO 4414:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN 1SO 4414:2010 (muutmata).
1SO 11161:2007 MARKUS Harmoneeritud kui EN ISO 11161:2007 (muutmata).
ISO 13850:2015 MARKUS Harmoneeritud kui EN ISO 13850:2015 (muutmata).
ISO 13851:2019 MARKUS Harmoneeritud kui EN ISO 13851:2019 (muutmata).
1SO 13855:2010 MARKUS Harmoneeritud kui EN ISO 13855:2010 (muutmata).
ISO 14118:2017 MARKUS Harmoneeritud kui EN ISO 14118:2018 (muutmata).
[SO 14119:2013 MARKUS Harmoneeritud kui EN ISO 14119:2013 (muutmata).
ISO/TR 22100-4:2018 MARKUS Harmoneeritud kui CEN ISO/TR 22100-4:2020 (muutmata).

MUUDATUSE A1 EUROOPA EESSONA

IEC tehnilise komitee TC 44 ,Safety of machinery - Electrotechnical aspects“ koostatud dokumendi
44/1020/FDIS tekst, rahvusvahelise standardi IEC 62061 tulevane esimene muudatus on esitatud IEC ja
CENELEC-i paralleelsele haaletusele ja CENELEC on selle iile votnud kui EN IEC 62061:2021/A1:2024.

Kehtestatud on jargmised tahtpaevad:
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e viimane tihtpiev selle dokumendi kehtestamiseks riigi (dop) 2024-12-28
tasandil identse rahvusliku standardi avaldamisega voi
joustumisteate meetodil kinnitamisega

e viimane tihtpdev selle dokumendiga vastuolus olevate (dow) 2027-06-28
rahvuslike standardite tithistamiseks

Tuleb poorata tahelepanu voimalusele, et dokumendi mdni osa vdib olla patendidiguse objekt. CENELEC ei
vastuta sellis(t)e patendidigus(t)e viljaselgitamise ega selgumise eest.

Dokument on koostatud standardimistaotluse alusel, mille on Euroopa Elektrotehnika
Standardimiskomiteele (CENELEC) suunanud Euroopa Komisjon. Euroopa Vabakaubanduse
Assotsiatsiooni (EFTA) riikide alaline komitee kiidab edaspidi heaks need taotlused liikmesriikide jaoks.
Teave EL-i 6igusaktide kohta on esitatud teatmelisas ZZ, mis on selle dokumendi lahutamatu osa.
[gasugune tagasiside ja kiisimused selle dokumendi kohta tuleks suunata dokumendi kasutaja rahvuslikule

standardimisorganisatsioonile / rahvuslikule komiteele. Taielik loetelu nende organisatsioonide kohta on
leitav CEN-i ja CENELEC-i veebilehtedelt.

Joustumisteade

CENELEC on rahvusvahelise standardi IEC 62061:2021/AMD1:2024 teksti muutmata kujul iile vétnud
Euroopa standardina.

Ametliku valjaande kirjanduse loetelus tuleb viidatud standarditele lisada jargmised markused:

IEC 61784-3:2021 MARKUS Ule vdetud kui EN IEC 61784-3:2021 (muutmata).
IEC/TS 63074:2023 MARKUS Ule vdetud kui CLC IEC/TS 63074:2024 (muutmata).
IEC/TS 63394:2023 MARKUS  Ule vdetud kui CLC IEC/TS 63394:2024 (muutmata).
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EESSONA

1) Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon (International Electrotechnical Commission, IEC) on
lilemaailmne standardimisorganisatsioon, mis hdlmab kdiki rahvuslikke elektrotehnikakomiteesid
(IEC rahvuslikke komiteesid). IEC iilesanne on arendada rahvusvahelist koost6dd koigis elektri- ja
elektroonikaalastes standardimiskiisimustes. Selleks avaldab IEC lisaks oma muudele tegevusaladele
rahvusvahelisi standardeid, tehnilisi spetsifikatsioone, tehnilisi aruandeid, avalikult kittesaadavaid
spetsifikatsioone (Publicly Available Specifications, PAS) ja juhendeid (edaspidi IEC publikatsioon(id)).
Nende koostamine on usaldatud tehnilistele komiteedele; iga IEC rahvuslik komitee, kes on
kisitletavast valdkonnast huvitatud, voib selles koostamistdos osaleda. Publikatsioonide koostamises
osalevad kasikdes IEC-ga ka rahvusvahelised ja riiklikud organisatsioonid ning vabaiihendused. IEC
teeb tihedat koost6od Rahvusvahelise Standardimisorganisatsiooniga (International Organization for
Standardization, ISO) nende organisatsioonide vahelises kokkuleppes satestatud tingimuste kohaselt.

2) Kuna IEC igas tehnilises komitees on esindatud kdik asjahuvilised rahvuslikud komiteed, védljendavad
IEC otsused vdi kokkulepped olulistes tehnilistes kiisimustes suurimal vdimalikul maéaral
rahvusvahelist arvamuskonsensust.

3) IEC publikatsioonid kujutavad endast rahvusvaheliseks kasutamiseks mdeldud soovitusi ja on
sellistena IEC rahvuslikes komiteedes heaks kiidetud. Kuigi on tehtud koik, et tagada IEC
publikatsioonide tehniline tapsus, ei saa IEC vastutada selle eest, mis viisil neid kasutatakse, ega selle
eest, kui l16pptarbija neid valesti moistab.

4) Rahvusvahelise iihtlustamise huvides votavad IEC rahvuslikud komiteed IEC publikatsioone
labipaistvalt ja suurimal vdimalikul maaral kasutusele oma rahvuslikes ja regionaalsetes
publikatsioonides. Lahknevused IEC publikatsioonide ja vastavate rahvuslike vdi regionaalsete
publikatsioonide vahel peavad olema viimastes selgelt esile toodud.

5) IEC ei osuta nduetele vastavuse toendamise teenust. S0ltumatud sertifitseerimisasutused osutavad
vastavushindamisteenuseid ja mones valdkonnas juurdepaasu IEC vastavusmarkidele. IEC ei vastuta
sOltumatute sertifitseerimisasutuste osutatud teenuste eest.

6) Koik kasutajad peaksid veenduma, et nad kasutavad selle publikatsiooni uusimat valjaannet.

7) 1EC-d, selle juhte, to6tajaid, teenistujaid ega agente, sealhulgas tehniliste komiteede ja I[EC rahvuslike
komiteede eksperte ega liikmeid, ei saa pidada vastutavaks mingit liiki otseste ega kaudsete
isikuvigastuste, omandi- v6i muu kahjustuse ega kulude (sealhulgas seaduslike maksude) eest, mis
voivad olla tekkinud selle voi mdne muu [EC publikatsiooni kasutamisel voi sellega seoses.

8) Tuleb poorata tdhelepanu selle publikatsiooni normiviidetele. Viidatud publikatsioonide kasutamine
on vajalik selle publikatsiooni digeks rakendamiseks.

9) Tuleb poorata tdhelepanu vdimalusele, et selle IEC publikatsiooni mdni osa voib olla patendidiguse
objekt. IEC ei vastuta sellis(t)e patendidigus(t)e viljaselgitamise ega selgumise eest.

Standardi IEC 62061 on koostanud IEC tehniline komitee IEC/TC 44 ,Safety of machinery - Electrotechnical
aspects”. See on rahvusvaheline standard.

See teine valjaanne tiihistab ja asendab 2005. aastal vdlja antud esimest viljaannet, selle muudatust 1:2012
ja muudatust 2:2015. See viljaanne kujutab endast tehnilist uustootlust.

See viljaanne sisaldab eelmise viljaandega vorreldes jargmisi olulisi tehnilisi muudatusi:

— struktuuri on muudetud ja sisu on ajakohastatud, et kajastada ohutusfunktsiooni
projekteerimisprotsessi;
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— standardit on laiendatud mitteelektrilisele tehnikale;

— madratlusi on ajakohastatud, et viia need vastavusse standardiga IEC 61508-4;

— kasutusele véetud funktsionaalne ohutuskava ja ajakohastatud konfiguratsioonihaldus (peatiikk 4);
— laiendatud on parameetrite madramise ndoudeid (peatiikk 6);

— lisatud on viide turvalisuse nduetele (jaotis 6.8);

— lisatud on nouded korralise katsetamise kohta (jaotis 6.9);

— lisatud on mitmesugused tdiustused ja selgitused arhitektuuriliste lahenduste ja tookindlusarvutuste
kohta (peatiikid 6 ja 7);

— alamstisteemi ,SILCL“ asemel on kasutusele voetud , ohutuse terviklikkuse kdrgeim tase“ (peatiikk 7);
— kirjeldatud on tarkvara kasutusjuhtumeid, sealhulgas ndudeid tarkvarale (peatiikk 8);

— lisatud on nduded s6ltumatuse kohta tarkvara kontrollimisel (peatiikk 8) ja valideerimisel (peatiikk 9);
— lisatud on uus teatmelisa koos nadidetega (lisa G);

— uued teatmelisad suuruse MTTFp tiilipvaartuste, diagnostika ja arhitektuuri arvutusmeetoditega

(lisad C, D ja H).

Selle rahvusvahelise standardi tekst pohineb jargmistel dokumentidel:

Loppkavand Haailetusaruanne

44/885/FDIS 44/888/RVD

Taieliku teabe selle standardi heakskiiduhailetuse kohta saab iilaltoodud tabelis viidatud
hailetusaruandest.

Selle rahvusvahelise standardi koostamisel kasutati inglise keelt.

See dokument on kavandatud ISO/IEC direktiivide 2. osa kohaselt ning valja to6tatud ISO/IEC direktiivide
1. osa ja ISO/IEC direktiivide IEC tidienduse kohaselt, mis on leitavad veebilehelt
www.iec.ch/members experts/refdocs. IEC vilja tootatud pohilisi dokumenditiiiipe on Kkirjeldatud
detailselt veebilehel www.iec.ch/standardsdev/publications.

Komitee on otsustanud, et selle dokumendi sisu jdédb muutumatuks kuni alalhoiutdhtpievani, mis on
toodud IEC veebilehel http://webstore.iec.ch vastava dokumendiga seotud andmetes. Sellel kuupaeval
dokument kas

¢ kinnitatakse uuesti,
e tihistatakse,
¢ asendatakse uustddtlusega voi

¢ muudetakse.

OLULINE! Selle publikatsiooni tiitellehel olev marge ,sisaldab virvilisi lehekiilgi“ nditab, et see
sisaldab varve, mida peetakse selle sisu 6igesti moistmisel vajalikuks. Seepirast peaksid kasutajad
seda dokumenti printima virviprinteriga.
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MUUDATUSE AMD 1 EESSONA

iy

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

Rahvusvaheline Elektrotehnikakomisjon (International Electrotechnical Commission, IEC) on
tilemaailmne standardimisorganisatsioon, mis hdlmab kdiki rahvuslikke elektrotehnikakomiteesid
(IEC rahvuslikke komiteesid). IEC tilesanne on arendada rahvusvahelist koost6dd koigis elektri- ja
elektroonikaalastes standardimiskiisimustes. Selleks avaldab IEC lisaks oma muudele tegevusaladele
rahvusvahelisi standardeid, tehnilisi spetsifikatsioone, tehnilisi aruandeid, avalikult kattesaadavaid
spetsifikatsioone (Publicly Available Specifications, PAS) ja juhendeid (edaspidi IEC publikatsioon(id)).
Nende koostamine on usaldatud tehnilistele komiteedele; iga IEC rahvuslik komitee, kes on
kasitletavast valdkonnast huvitatud, voib selles koostamistdds osaleda. Publikatsioonide koostamises
osalevad ka IEC-ga seotud rahvusvahelised riiklikud organisatsioonid ning vabaiihendused. IEC teeb
tihedat koost6dd Rahvusvahelise Standardimisorganisatsiooniga (International Organization for
Standardization, ISO) nende organisatsioonide vahelises kokkuleppes satestatud tingimuste kohaselt.

Kuna IEC igas tehnilises komitees on esindatud kdik asjahuvilised rahvuslikud komiteed, valjendavad
IEC otsused vdi kokkulepped olulistes tehnilistes kiisimustes suurimal vdimalikul maaral
rahvusvahelist arvamuskonsensust.

IEC publikatsioonid kujutavad endast rahvusvaheliseks kasutamiseks moeldud soovitusi ja on
sellistena IEC rahvuslikes komiteedes heaks kiidetud. Kuigi on tehtud koik, et tagada IEC
publikatsioonide tehniline tapsus, ei saa IEC vastutada selle eest, mis viisil neid kasutatakse, ega selle
eest, kui l6pptarbija neid valesti moistab.

Rahvusvahelise iihtlustamise huvides votavad IEC rahvuslikud komiteed IEC publikatsioone
labipaistvalt ja suurimal vdimalikul madral kasutusele oma rahvuslikes ja regionaalsetes
publikatsioonides. Lahknevused IEC publikatsioonide ja vastavate rahvuslike v6i regionaalsete
publikatsioonide vahel peavad olema viimastes selgelt esile toodud.

IEC ei osuta nduetele vastavuse toendamise teenust. Soltumatud sertifitseerimisasutused osutavad
vastavushindamisteenuseid ja mones valdkonnas juurdepadsu IEC vastavusmarkidele. IEC ei vastuta
soltumatute sertifitseerimisasutuste osutatud teenuste eest.

Koik kasutajad peaksid veenduma, et nad kasutavad selle publikatsiooni uusimat véljaannet.

[EC-d, selle juhte, tootajaid, teenistujaid ega agente, sealhulgas tehniliste komiteede ja IEC rahvuslike
komiteede eksperte ega liikmeid, ei saa pidada vastutavaks mingit liiki otseste ega kaudsete
isikuvigastuste, omandi- v6i muu kahjustuse ega kulude (sealhulgas seaduslike maksude) eest, mis
voivad olla tekkinud selle voi mdne muu [EC publikatsiooni kasutamisel voi sellega seoses.

Tuleb poorata tihelepanu selle publikatsiooni normiviidetele. Viidatud publikatsioonide kasutamine
on vajalik selle publikatsiooni digeks rakendamiseks.

IEC p6o6rab tdhelepanu vdimalusele, et selle dokumendi rakendamine voib olla seotud patendi
(patentide) kasutamisega. IEC ei vdta seisukohta mis tahes esitatud patendidiguste tdendamise,
kehtivuse ega rakendatavuse eest. Selle dokumendi avaldamise kuupdeva seisuga ei ole IEC saanud
teateid patendi (patentide) kohta, mida v&ib vaja minna selle dokumendi rakendamiseks. Dokumendi
kasutajaid on siiski hoiatatud, et siin esitatu ei pruugi olla uusim teave, mis vo6ib olla saadud
patendiandmebaasist (kédttesaadav veebilehelt https://patents.iec.ch). IEC ei vastuta sellis(t)e
patendidigus(t)e viljaselgitamise ega selgumise eest.

Rahvusvahelise standardi [EC 62061:2021 muudatuse 1 on koostanud IEC tehniline komitee IEC/TC 44
»Safety of machinery - Electrotechnical aspects”.

Selle rahvusvahelise standardi tekst pohineb jargmistel dokumentidel:
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Kavand Héailetusaruanne

44/1020/FDIS 44/1024/RVD

Taieliku teabe selle standardi heakskiiduhailetuse kohta saab iilaltoodud tabelis viidatud
hailetusaruandest.

Selle muudatuse valjatootamisel on kasutatud inglise keelt.

See dokument on kavandatud ISO/IEC direktiivide 2. osa kohaselt ja vilja tootatud ISO/IEC direktiivide 1.
osa ja ISO/IEC direktiivide ,IEC Supplement” kohaselt, mis on Kkittesaadav veebilehelt

www.iec.ch/members experts/refdocs. Peamised IEC vilja tootatud dokumenditiiiibid on tdpsemalt
kirjeldatud veebilehel www.iec.ch/standardsdev/publications.

Komitee on otsustanud, et selle dokumendi sisu jddb muutumatuks kuni alalhoiutdhtpaevani, mis on
toodud IEC veebilehel http://webstore.iec.ch vastava dokumendiga seotud andmetes. Sellel kuupaeval
dokument kas

¢ kinnitatakse uuesti,
e tiihistatakse voi

¢ muudetakse.
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SISSEJUHATUS

Automatiseerimise, suurenenud tootmisvajaduse ja operaatori fiilisilise pingutuse vihenemise tulemusena
etendavad masinate ohutusega seotud juhtimisslisteemid (Safety-related Control Systems, SCS) jarjest
suuremat rolli masinate iildise ohutuse saavutamisel. Lisaks on ohutusega seotud juhtimissiisteemides
endis kasutusel iiha keerukamaid elektrontehnilisi lahendusi.

IEC 62061 maarab kindlaks nduded masinate ohutusega seotud juhtimissiisteemide projekteerimisele ja
rakendamisele. Standardi IEC 61508 raames on see dokument suunatud masinaehitussektorile.

MARKUS Kuigi standardid IEC 62061 ja ISO 13849-1 kasutavad ohutusega seotud juhtimissiisteemide
kavandamisel erisuguseid meetodeid, on nende iihine eesmark vdhendada riske.

See rahvusvaheline standard on modeldud kasutamiseks nii masinate projekteerijatele, nende
juhtimissiisteemide tootjatele ja integraatoritele kui ka teistele ohutusega seotud juhtimissiisteemide
spetsifikatsiooni, projekteerimise ja valideerimisega kaasatud isikutele. Selles esitatakse meetodid ja
satestatakse nduded masinate vajalike ohutusalaste nditajate saavutamiseks ning holbustatakse riski
vahendamiseks modeldud ohutusfunktsioonide maaratlemist.

See dokument annab masinate ohutusega seotud juhtimissiisteemide funktsionaalse ohutuse raamistiku
masinaehitussektorile. See holmab ainult neid ohutusalaseid elutsiikli aspekte, mis on seotud
ohutusnduete mairatlemisest kuni ohutuse valideerimiseni. Nduded on esitatud ka masinate ohutusega
seotud juhtimissiisteemide kasutamist kasitlevale teabele, mis voib olla oluline ohutusega seotud
juhtimissiisteemide elutsiikli hilisemates faasides.

Masinatel on palju olukordi, kus ohutusega seotud juhtimissiisteeme kasutatakse riski vihendamiseks ette
ndhtud ohutusmeetmete osana. Tiilipiline juhtum on kaitsepiirde blokeeringu kasutamine, mis padsu
avamisel ohualasse annab masina juhtimissiisteemi ohutusega seotud osadele signaali masina ohtliku
talitluse peatamiseks. Automaatikas aitab masinaprotsessi korrektseks toimimiseks kasutatav
juhtimissiisteem sageli kaasa ka ohutuse tagamisele, aidates vahendada riske, mis on otseselt seotud
juhtimissiisteemi riketest tulenevate ohtudega. See dokument annab metoodika ja nduded, et

e maddrata igale ohutusega seotud juhtimissiisteemi ohutusfunktsioonile ndutav tervikohutus;

e kavandada madadratud ohutus- voi juhtimisfunktsiooni(de)le vastavat ohutusega seotud
juhtimissiisteemi;

e integreerida ohutusega seotud alamsiisteeme, mis on projekteeritud kooskdlas muude kehtivate
funktsionaalse ohutusega seotud standarditega (vt jaotis 6.3.4);

e valideerida ohutusega seotud juhtimissilisteemi.
See dokument on moeldud kasutamiseks siistemaatilises riskide vihendamise raamistikus kooskolas

standardis ISO 12100 kirjeldatud riskihindamisega. Ohutuse terviklikkuse méaramise soovituslikud
meetodid on esitatud teatmelisas A.

18



EVS-EN IEC 62061:2021+A1:2024

1 KASITLUSALA

See rahvusvaheline standard maarab kindlaks ndouded ja annab soovitusi masinate ohutusega seotud
juhtimissiisteemide projekteerimiseks, integreerimiseks ja valideerimiseks. Seda kohaldatakse
juhtimissiisteemidele, mida kasutatakse kas iiksikult vdi kombineeritult niisuguste masinate
ohutusfunktsioonide tditmiseks, mida to6tamise ajal kasitsi ei teisaldata, sealhulgas koordineeritult koos
tootavate masinate rithma puhul.

See dokument on masinaehitussektorialane dokument standardisarja IEC 61508 raamistikus.

Keeruliste programmeeritavate elektrooniliste alamsiisteemide v0i alamsiisteemi elementide
projekteerimine ei kuulu selle dokumendi késitlusalasse. See kuulub standardi IEC 61508 vdi sellega
seotud standardite kasitlusalasse; vt joonis 1.

MARKUS 1 Niisuguseid elemente nagu Kkiibisiisteeme v&i mikrokontrolleri plaate peetakse keerukateks
programmeeritavateks elektroonilisteks alamsiisteemideks.

Selle sektori standardi pohiosa maarab kindlaks iildnduded suure voi pideva ndudlusega talitlusmooduses
kasutamiseks moeldud ohutusega seotud juhtimissiisteemi projekteerimisele ja kontrollimisele.

See dokument
— kasitleb ainult funktsionaalse ohutuse noudeid, mille eesmark on vihendada ohtlike olukordade riski;

— piirdub riskidega, mis tulenevad otseselt masina enda vdi koordineeritult koos todtavate masinate
rithma ohtudest.

MARKUS2  Nouded muudest ohtudest tulenevate riskide vdhendamiseks on sitestatud asjakohastes
valdkonnastandardites. Naiteks juhul, mil masin(ad) on protsessi toimiv osa, on lisateave saadaval standardis
IEC 61511.

See dokument ei holma
— elektriohte, mis tulenevad elektrilisest juhtimisseadmest (nt elektrilooki — vt IEC 60204-1);
— muid masina tasandil vajalikke ohutusndudeid, naiteks kaitsepiirdeid;

— turvaaspektide erimeetmeid - vt [A) IEC TS 63074 ¢1].
See dokument ei ole mdeldud tehnilise arengu piiramiseks ega parssimiseks.

Joonis 1 illustreerib selle dokumendi kasitlusala.
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Masinaehitug>
sektori tarkvara
ja rakendus-

Masinaehitus-
sektori

riistvara

tarkvara

»
) Ei ole standardi \ Standardi IEC 62061 || Ei ole standardi
Standardi IEC 62061 Standardi kasitlusalas IEC 62061
IEC 62061 kasitlusalas || IEC 62061 Standardile IEC 61508 || kisitlusalas
kisitlusalas Keerukate kasitlusalas ||vastava v6i muude selle VeErlaie
alamsusteemide Alam- standardiga seotud e
Viikese projekteerimine. || giisteemide || funktsionaalse ohutuse roiekteerimin
keerukusega Jargige integreeri- standardite (nt Shasabiihs
94 | |EC 61508 voi . IEC 61800-5-2) jargi Jargige
_ alam- teisi sellega mine eelprojekteeritud IEC 61508 vOi
susteemide seotud ohutusega || iistvara (B-tiitipi tehno-||  teisi sellega
projekteeri- funktsionaalse .Se‘?tuld loogia standardi seotud
mine ohutuse juhtimis- IEC 61508 jargi) kasuta-| funktsionaalse
standardeid, nt slsteemi mine v&i eelnevalt ohutuse
IEC 61800-5-2 ja ohutushinnatud ;
IEC 61496 seadmete kasutamine Isltzagcé??()e(l)dsg
(vt 6.3.4) hd

Rakendusprogrammide
arendamine, kasutades
taieliku variaablusega
keeli. Jargige standardit
IEC 62061
(tarkvara tase 2)

Rakendusprogrammide
arendamine, kasutades
piiratud variaablusega
keeli. Jargige standardit
IEC 62061
(tarkvara tase 1)

Joonis 1 — Selle dokumendi Kkisitlusala
2 NORMIVIITED

Allpool nimetatud dokumentidele on tekstis viidatud selliselt, et nende sisu kujutab endast kas osaliselt voi
tervenisti selle dokumendi noudeid. Dateeritud viidete korral kehtib iiksnes viidatud valjaanne.
Dateerimata viidete korral kehtib viidatud dokumendi uusim véljaanne koos voimalike muudatustega.

IEC 60204-1:2016. Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements
[EC 61000-1-2:2016. Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 1-2: General - Methodology for the
achievement of functional safety of electrical and electronic systems including equipment with regard to

electromagnetic phenomena

IEC 61508 (koik osad). Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related
systems

IEC 61508-2:2010. Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related
systems - Part 2: Requirements for electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems

[EC 61508-3:2010. Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related
systems - Part 3: Software requirements

IS0 12100:2010. Safety of machinery - General principles for design - Risk assessment and risk reduction
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EVS-EN IEC 62061:2021+A1:2024

[SO 13849 (koik osad). Safety of machinery - Safety-related parts of control systems

[SO 13849-1:2015. Safety of machinery - Safety-related parts of control systems — Part 1: General principles

for design

[SO 13849-2:2012. Safety of machinery - Safety-related parts of control systems - Part 2: Validation

3 TERMINID, MAARATLUSED JA LUHENDID

3.1 Maiaratluste tihestikuline loend

Standardis IEC 62061 kasutatud terminid on esitatud tabelis 1. Siia on lisatud ka moned masinate

ohutusega seotud tldkasutatavad lithendid.

Tabel 1 — Standardis IEC 62061 kasutatud terminid

Termin eesti keeles Termin inglise keeles Madratlus
rakendustarkvara application software 3.2.59
arhitektuurne piirang architectural constraint 3.2.46
arhitektuur architecture 3.245
ohtlike tdrgete keskmine sagedus tunni kohta (PFH) | average frequency of dangerous failure per hour (PFH) | 3.2.29
ohtliku tdrke keskmine tdendosus ndudluse korral | average probability of dangerous failure on demand | 3.2.31
(PFDavg) (PFDavg)

(konfiguratsiooni) baaskomplekt baseline (configuration) 3.2.67
moddapads, moddaviik bypass 3.217
ithise p&hjusega torge common cause failure (CCF) 3.2.56
keerukas komponent complex component 3.2.8
konfiguratsioonihaldus configuration management 3.2.66
pidevmoodus continuous mode 3.2.28
ohtlik torge dangerous failure 3.2.52
ndudlus demand 3.2.25
diagnostiline katvus (DC) diagnostic coverage (DC) 3.2.49
diagnostikakatsetuste intervall diagnostic test interval 3.2.50
manustarkvara embedded software 3.2.60
torge failure 3.251
rike fault 3.2.33
rikketaluvus fault tolerance 3.2.34
taieliku variaablusega keel full variability language (FVL) 3.261
funktsionaalne ohutus functional safety 3.2.10
riistvararikke taluvus hardware fault tolerance (HFT) 3.2.35
riistvara ohutuse terviklikkus hardware safety integrity 3.2.22
kahju harm 3.212
oht hazard 3.2.11
suure ndudluse moodus high demand mode 3.2.27
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